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Oprogramowanie Plug&Drive Studio 2

Programowanie Sterowników Przemysłowych

Plug & Drive Studio to darmowe oprogramowanie do łatwego uruchamiania, konfiguracji oraz strojenia 
sterowników Nanotec.



Obsługiwane interfejsy i produkty

Programowanie Sterowników Przemysłowych

Plug & Drive Studio aktualnie obsługuje następujące interfejsy:

❑ CanOpen – obecnie obsługiwane adaptery to IXXAT i Peak.

❑ Ethernet TCP/IP – zalecana magistrala na wszystkich kontrolerach.

❑ EtherCAT - Master EtherCAT w Plug & Drive Studio nie ma możliwości pracy w czasie rzeczywistym.  
Używaj go tylko do konfiguracji kontrolera.

❑ Modbus/TCP

❑ USB Virtual COM Port (USB VCP)

❑ Modbus RTU over RS232 or RS485



Obsługiwane interfejsy i produkty
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Podłączenie sterownika

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Podłączenie sterownika
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Konfiguracja napędu - Drive
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Konfiguracja napędu - Current

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Konfiguracja napędu – Auto-Setup

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Konfiguracja napędu – Analog I/O

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Tryby pracy napędu – Profile Position
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Tryby pracy napędu – Profile Velocity

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Tryby pracy napędu – Profile Torque

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Tryby pracy napędu – Homing
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Strojenie 

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Oscyloskop
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Programowanie NanoJ

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Komunikacja Modbus TCP

Programowanie Sterowników Przemysłowych



Programowanie Sterowników Przemysłowych

Komunikacja Modbus TCP
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