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Whbudowane analogowe |/O

c"‘"agt:;}"ty"a CPU 1211C CPU1212C | CPU 1214C CPU 1215C CPU 1217C
Pamiec uzytkownika
. iamf‘%‘f robocza | o 30 p o 50kB e 75kB e 100 kB e 125kB
e ramiec. e 1MB e 1MB e 4MB e 4MB e 4MB
tadowania

- e 10kB e 10kB e 10kB e 10kB e 10kB
o Pamiec trwala
g‘;‘f}r‘;‘:’e“"l‘?ge(stmna 6 wejsc 8 wejsc 14 wejsé 14 wejsé 14 wejsé
298) 4 wyjscia 6 wyjsc 10 wyjsc 10 wyjsé 10 wyjsé
Wbudowane .

2 wejscia
analogowe /O 2 wejscia 2 wejscia 2 wejscia 2 wejscia 5 J .
(strona 308). wyjscia
procesu:
o Wejs¢ e 1024 B e 1024 B e 1024B e 1024B e 1024 B
o Wyjsc e 1024B e 1024B e 1024B e 1024 B e 1024 B
Pamie¢ bitowa (M) | 4096 B 4096 B 8192 B 8192 B 8192 B
Pamie¢ tymczasowa (lokalna) e 16 kB dla uruchomienia i cyklu programowego (w tym zwigzanych FB i FC)
e 6 kB dla kazdego innego poziomu priorytetu przerwania (w tym FB i FC)
Rozszerzajgce
moduly sygnatlowe | brak 2 SM maks. 8 SM maks. 8 SM maks. 8 SM maks.
(SM)
Rozszerzajgce SB,
CB. lub BB 1 maks. 1 maks. 1 maks. 1 maks. 1 maks.
Rozszerzajgce
moduty 3 maks. 3 maks. 3 maks. 3 maks. 3 maks.
komunikacyjne (CM)
T . - - - ~
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rogramowanie Sterownikow Przemystowych

Whbudowane analogowe |/O
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Moduty analogowych [/O

Dane techniczne SB 1231 Al 1 x 12 bitow’ SB 1232 AQ 1 x 12 bitéw
Nr zamoéwieniowy 6ES7 231-4HA30-0XB0 IGES7 232-4HA30-0XB0
Wymiary W x H x D (mm) 38 x 62 x 21 mm 38 x 62 x 21 mm
Masa 35 gramow 40 gramow
Pobdr mocy 04W 1,5W
Pobdr pradu (magistrala SM)| | 55 mA 15 mA
Pobdr pradu (24 VDC) Brak 40 mA (bez obcigzenia)
Liczba wejs¢/wyjsé 1 1
Typ Napiecie lub prad (wejscie réoznicowe) INapigcie lub prad

Ptytka sygnatowa analogowych
wejsc (Al) - SB1231

Programowanie Sterownikéw Przemystowych




Podtaczenie dla ptytki sygnatowe] SB1231

SB1231 Al

Dla obstugi pradowego wejscia/wyjscia nalezy potaczyc styk ,R” oraz ,0+” AL X1281T o 10V0C 0-20m4

Oprogramowanie sprzetowe CPU musi by¢ w wersji V2.0 lub wyzszej, SISIALS

aby byto mozliwe korzystanie z SB 1231 Al 1 A

ooOono

Al

e o [R 0+ 0+ O]
TN
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SM 12371 - analogowe wejscia (Al)

Dane
techniczne

SM 1231 Al 4 x 13 bitow

SM 1231 Al 8 x 13 bitéw

SM 1231 Al 4 x 16 bitow

Nr zamoéwieniowy
(MLFB)

6ES7 231-4HD32-0XB0

6ES7 231-4HF32-0XB0

6ES7 231-5ND32-0XB0

Liczba wejs¢

4 wejscia (Al)

8 wyjs¢ (Al)

4 wejscia

Napiecie lub prad (wejscie
réznicowe), typ wejscia

Napiecie lub prad (wejscie
réznicowe), typ wejscia

Napiecie lub prad

Typ okreslany dla 2 wejs¢ okreslany dla 2 wejs¢ (réznicowe)
analogowych (parami) analogowych (parami)

Wymiary

W x H x D (mm) 45 x 100 x 75 45 x 100 x 75 45 x 100 x 75

Masa 180 gramow 180 gramow 180 gramow

Pobdr mocy 1,5W 1,5W 1,8 W

Pobdr pradu

(magistrala SM) 80 mA 90 mA 80 mA

Pobdr pradu

(24 VDC) 45 mA 45 mA 65 mA
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SM 1234 - analogowe wejscia/wyjscia (Al/AQ)

Dane techniczne SM 1234 Al 4 x 13 bitéw/AQ 2 x 14 bitow
Nr zamowieniowy (MLFB) B6ES7 234-4HE32-0XB0
Liczba wejsé 4 wejscia (Al)
Typ Napiecie lub prad (wejscie réznicowe), typ wejscia okreslany dla 2
wejs¢ analogowych (parami)
Liczba wyjs¢ 2 wyjscia (AQ)
Typ Napiecie lub prad (wyjscie réznicowe)
Wymiary W x H x D (mm) 45 x 100 x 75
Masa 220 gramow
Pobdr mocy 20W
Pobdr pradu (magistrala SM) 80 mA
Pobd6r pradu (24 VDC) 60 mA (bez obcigzenia)
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Schematy podtaczen analogowych SM -
wejscia analogowe (Al)

<
Ampipip NS Ampip! -
Nieuzywane wejscia napieciowe powinny byc zwarte. DCTL_ EJ}) ?—r@w' E Dc?l__ ?—:}) _§|}>"°”
Nieuzywane wejscia pradowe powinny by¢ ustawione %
na zakres od O do 20 mA I/lub z wytgczonym .‘? Y% % %%, = oS %% %% %)
raportowaniem btedow przerwania przewodu. ™ % g g
<~ s ~ g
Wejscia skonfigurowane w trybie pragdowym nie bedg o><<) ne L@;@@;@??@J E 5%?|L+@?¢%ﬁﬁ%?m
przewodzi¢ pradu petli, dopoki modut nie bedzie = w Sl e
zasilany | skonfigurowany. - ™
] e e @[3 &5 51 < ] ® o o & e ¢ ¢ )N
9 r...6+6.:f+?.r| % S o o e oTw I 70
Wejscia pradowe nie bedg aktywne, dopoki do ~ \% 8| oo <t 3| loooooeal|:
nadajnika nie zostanie dofgczone zewnetrzne zrédto > =3 = < % 3
zasilania. il | i 2 <+ |3 g
= (@002 = < QD022 =
<~ I |
Hlp > 0|1
j;@ _@I;)vm

8
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Specyfikacja analogowych wejsc

Programowanie Sterownikow Przemystowych

Dane techniczne CPU SB SM
Typ Mapiecie (wejscie | Napiecie lub prad Napiecie lub prad (wejscie
niesymetryczne) (wejscie réznicowe) réznicowe), typ okreslany parami
Zakres Odo10V +10V, #5V, +25 0do |#10V, £5V, +2 5V, 0do 20 mA,
20 mA, lub 4 mA do lub 4 mA do 20 mA
20 mA
Rozdzielczosd 10 bitdw 11 bitdw + bit znaku 12 bitow + bit znaku
Zakres pomiarowy |0 do 27648 -27648 do 27648 -2,648 do 27648
(stowo danych)
Doktadnosd 3,0%/3,5% petnego | +0,3%/+0,6% petnego | +0,1%/+0,2% pelnego zakresu

(25°C/—20 do 60°C)

Zakresu

Zakresu

Zakres przerzutu Napiecie: Napiecie: MNapiecie:
goérnego i dolnego | Od 27,649 do Od 32,511 do 27,648/ | Od 32,511 do 27,649/0d —27,649
(stowo danych) 32,51 Od -27,649 do -32,512 | do -32,512
(Przypis 1) Prad: N/A Prad: Prad:
Od 32,511 do 27,648/ | Od 32,511 do 27,649/od 0 do
od 0 do —4864 —4864
Przepelnienie gérme | Napiecie: MNapiecie: Napiecie:
i dolne (stowo Od 32,512 do Od 32,767 do 32,512/ |Od 32,767 do 32,512/od -32,513
danych) 32,767 od -32,513 do -32,768 |do -32,768
(Przypis 1) Prad: N/A Prad: Prad:

Od 32,767 do 32,512/
od —4865 do -32,768

Od 32,767 do 32,512/od —4865
do 32,768




Specyfikacja analogowych wej

Programowanie Sterownikow Przemystowych

SC

Dane techniczne CPU SB SM
Maksymalne 35 VDC (napiecie) [+35 V/+40 mA +35 V/+40 mA
bezpieczne
napiecie/prad
Wygtadzanie Mone (brak), Weak |MNone (brak), Weak MNone (brak), Weak (stabe),
(Przypis 2) (stabe), Medium (stabe), Medium Medium ($rednie) lub Strong

($rednie) lub
Strong (mocne)

($rednie) lub Strong
(mocne)

(mocne)

Tiumienie zakiocen
(Przypis 2)

10, 50, lub 60 Hz

400, 60, 50, lub 10 Hz

400, 60, 50, lub 10 Hz

Zasada pomiaru Konwersja Konwersja aktualnej Konwersja aktualnej wartosci
aktualnej wartosci | wartosci
Tiumienie sygnalu |40 dB, DC do 40 dB, DC do 60 Hz 40 dB, DC do 60 Hz
sumacyjnego 60 Hz
Zakres operacyjny | Mniejsze niz +12 V | Mniejsze niz +35V i Mnigjsze niz +12 V i wieksze niz
sygnatu (sygnal i wieksze niz —12V | wieksze niz =35V -12V
plus napiecie
sumacyjne)
Impedancja Wej. niesymet- Roéznicowe: Réznicowe:
obcigzenia ryczne: 2100 kQ 220 kQ (napiecie), 9 MQ (napiecie),
250 Q (prad) 250 Q (prad)
Tryb sumacyjny: Tryb sumacyjny:
55 k2 (napiecie), 4,5 MQ (napiecie),
55 k(2 (prad) 4.5 MQ (prad)




Specyfikacja analogowych we
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J

Dane techniczne CPU SB SM

Izolacja (sygnatu Brak Brak Brak

zewnetrznego od

logiki))

Dtugosé kabla 100 m, ekranowana | 100 m, ekranowana 100 m ekranowana skretka

{w metrach) para skreconych skretka
przewodow

Diagnostyka Przepetnienie Przepetnienie gorne Przepelnienie gorne i doine
gorne i dolne i dolne Za niskie napiecie 24 VDC

SC




Konfiguracja adresow wejsc analogowych

|& Topology view | g Network view  |[IY Device view L

df [PLC_1[CPU1214C] [=] &y & —4 | | Device overview
E ¥ . | Module slot laddress | Q address |Type Article no. Firmware  Comment
103 ~
= 102 [
@ 101
x =] .I"_‘I 1 fa = N RN alnTalinl il gECco 2414 128021 NYEN A=Wl
“ DI 14DQ 10_1 11 0.1 0.1 DI 14iDQ 10
A2 1 12 6467 Al 2
103 102 1m0m 1
13 3
Rack_0 — = HSC_1 116  1000._10. HsC r
H5C_2 117 100410 HSC
HSC_3 118  1008.10.. HSC
H - HsC_4 118  1012..10.. HsC
L HsC_5 120  1016..10.. HsC
: H5C_6 121 1020..10... H5C |
= Pulse_1 132 1000..10... Pulse generator (PTOIP...
Pulse_2 133 1002..10... Pulse generator (PTOIP...
Pulse_3 134 1004..10... Pulse generator (PTOIP...
Pulse_4 135 1006..10... Pulse generator (PTOIP...
» PROFINETinterface_1 1x1 PROFIMNET interface
2
3
4
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Analog inputs

ChannelD

Konfiguracja wejs¢ analogowych




Instrukcja normalizacji NORM X

NORM X normalizuje parametr VALUE wewnatrz zakresu wartosci wyspecyfikowanych przez
parametry MIN i MAX : OUT = (VALUE - MIN)/(MAX - MIN), gdzie (0.0 <= OQUT <= 1.0).

NORM_X
??? to 77
— EN ENO —
MIN ouT Rownoznaczna operacja W j@gyku SCL
out := (value — min)/(max - min)
VALUE
MAX

1 NORM X(MIN:= int in , VALUE:= int in , MAX:= int in )
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Instrukcja skalowania SCALE X

SCALE Xskaluje znormalizowany parametr VALUE (gdzie (0.0 <= VALUE <= 1.0)) do typu danej i zakresu
wartosci wyspecyfikowanych przez parametry MIN i MAX : OUT = VALUE ( MAX - MIN ) + MIN.

SCALE_X
77?7 to 777
—EN ENO — Rownoznaczna operacja w jezyku SCL
MIN OuT out := value (max - min) + min.
VALUE
MAX

1 SCALE X(MIN:= int in , VALUE:= real in , MAX:= int in )
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Przyktad skalowania | normalizacji Al

= Network 1:

Comment
NORM_X
Int to Real
EN ENO 1
0 —MIN %MD 10
%W64 ouT "X
"wehMnalogowe” VALUE
27648 MAX
*  Network 2:
Comment
SCALE_X
Real to Int
EN ENO 1
0 — MIN oGW14
%MD 10 ouT "
" VALUE
100 MAX
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Moduty termopar 1 RTD

Moduty termopar SB 12371 TC oraz SM 1231 TC mogg mierzy¢ wartos¢ napiecia na wejsciach

analogowych. Wartos¢ moze byc¢ wyrazona zarowno w woltach jak i w stopniach Celsjusza:

) jesli wartosc jest wyrazona w woltach, to zakres nominalny wartosci bedzie wynosit 2/ 648,

) jesli odczytywana jest temperatura, to jej wartosc bedzie wyrazana w stopniach jako dziesieciokrotnosc
wartosci zmierzonej (np. 26,7 stopni bedzie wyrazone jako 267).

Moduty RTD SB 1231 RTD oraz SM 1231 RTD moga zmierzy¢ wartosé rezystancji podtaczonej do

wejs¢ analogowych. Wartosc¢ ta moze byc¢ wyrazona zarowno w woltach jak i w stopniach Celsjusza.

- jesli wartosc jest wyrazona w woltach, to zakres nominalny wartosci bedzie wynosit 27648,

) jesli odczytywana jest temperatura, to je] wartosc¢ bedzie zgtaszana w stopniach jako
dziesieciokrotnosc wartosci zmierzonej tak samo jak w przypadku termopar.
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Prytki sygnatowe termopar | RT

Dane techniczne

SB 1231 Al 1 x 16 bitow TC

SB 1231 Al 1 x 16 bitow RTD

Nr zamowieniowy

6ES7 231-5QA30-0XB0

6ES7 231-5PA30-0XB0

Wymiary W x H x D (mm)

38 x 62 x 21 mm

38 x 62 x 21 mm

Masa 35 gramow 35 graméw
Pobor mocy 05W 0,7W
Pobdr pradu (magistrala SM) 5 mA 5 mA
Pobdr pradu (24 VDC) 20 mA 25 mA

Liczba wejsc¢ (strona 316)
Typ

1
Nieuziemiona TC/mV

1
Odniesione do modutu RTD/Q

Diagnostyka

e Przepetnienie gorne i dolne'" 2
e Przerwanie obwodu?®

e Przepetnienie gérne i dolne’ 2
e Przerwanie obwodu®
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Prytki sygnatowe termopar | RTD

SB1231TC SB 1231 RTD
Al1xTCx 16 BIT Al'1xRTDx 16 BIT
6EST 231-5QA30-0XB0 BEST 231-5PA30-0XB0 Me M- bk M M- I+ -
ooog ooog ‘ L
L0 | o | 7N
Al Al -
U W
~N
HH '
@ o) =
N
©)
ooog oooo E
M+ M- I e
A0 -TC AlO - RTD O
....0+0_| '.M+M-I+|-| g
QO

| ® ®

Petla zwrotna nieuzywanego wejscia RTD
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Moduty rozszerzen RTD

Dane techniczne

SM 1231 Al 4 x RTD x 16 bit

SM 1231 Al 8 x RTD x16 bit

Nr zamowieniowy

6ES7 231-5PD32-0XB0

6ES7 231-5PF32-0XB0

Wymiary W x H x D (mm) 45 x 100 x 75 70 x 100 x 75
Masa 220 gramow 270 gramow
Pobdr mocy 1,5W 1,5W
Pobdr pradu (magistrala SM) 80 mA 90 mA

: 1
oo prady 40 mA 40 mA
Liczba wejsc (strona 316) 4 8

Typ

Odniesione do modutu RTD/Q

Odniesione do modutu RTD/Q

Diagnostyka

e Przepemnienie gérne i dolne" 2

e Za niskie napiecie 24 VDC 2

e Przerwanie obwodu (tylko tryb
pradowy)*

e Przepetnienie gorne i
dolne™ 2

e Za niskie napiecie 24 VDC?

e Przerwanie obwodu (tylko
tryb pradowy)*
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Schemat podtaczen modutow rozszerzen
RTD

h
oc _E_‘L_‘L ® DC __J-__11 -D-@
1 | Ik
: | M+ M-+ I = I[_n— M+ M- I+ -
= 7 |[§[@eeee2d) [ g% 00220202 f5)
2 = 5 < ||#
=5 || | looooeed: =0
= : 53 QPR
Tl WMLV W kTl = 2 N e — ®
E S e e ok riml © 3 ! Ml+-l»mw+mm-l I+ l |I-| IIM+MM-| I l ||- 123]] |
i o & ol Ml FTAZITY M M- 1+ U e o o= W T+ W W = Fl45]] I
+ e o ofif W W I-IAI3M @0) o o o W = FIWs W & F1e7
X 3 2 - e
~ ||3] |o@ee2ae): g \ 1 L@@@@@@@@@@@
> g . o ||E 2
= s @ E
Gl Z E_ooooooooooe| 8| ©
—

0
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Moduty rozszerzen termopar

Dane techniczne SM 1231 Al4 x 16 bit TC SM 1231 AI8 x 16 bit TC

Nr zamdwieniowy 6ES7 231-5QD32-0XB0 6ES7 231-5QF32-0XB0

Wymiary W x H x D (mm) 45 x 100 x 75 45 x 100 x 75

Masa 180 graméw XXX gramoéw

Pobdr mocy 1,5W 1,5W

Pobor pradu (magistrala SM) 80 mA 80 mA

Pob6r pradu 40 mA 40 mA

(24 VDC)

Liczba wejsc (strona 316) = 8

Typ Nieuziemiona TC/mV Nieuziemiona TC/mV

Diagnostyka e Przepetnienie gorne i dolne? | e Przepetnienie gérne i dolne?
e Za niskie napiecie 24 VDC? e Za niskie napiecie 24 VDC?
e Przerwanie obwodu (tylko tryb | ¢ Przerwanie obwodu (tylko

pradowy)’ tryb pradowy)°®
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Moduty rozszerzen termopar

TTREA A L A A
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Typy termopar 1 czu

inikéw RT

D

Dokladnosé | Dokladnosé
WIFﬂ- Min. Nomi- Nomi- Maks. od_moc do
Doktadnosé Doktadnosé gﬂmik TypRTD | dolny :ﬂ:ﬂr nalny | gémy | normainym | 60°C
. Nominalny | Nominalny | Maks. pe- zakres' olny | 9oy | oyres? | zakresie Zakres
Min. doiny przy normalnym | przy normalnym raturowy zakres zakres
Typ 1 dolny gérny gorny . 34 . 34 przy 25°C | normalny
—— zakres zakres zakres? L L O Pt0,003850 | Pt 100
przy 25°C —20°C do 60°C TS90 climatic | ~145:00°C [~120,00°C | 145,00°C | 15500°C | 0.20°C +0,40°C
_ @ _ Q o ] + o + o
J 210,030 150,0nc 1200’000 1450‘006 ‘0’3nC ‘O’BQC DIN EN Pt 10 —243,0°C | -200,0°C | 850,0°C [1000,0°C| #1,0°C +2,0°C
K -270,0°C | —200,0°C | 1372,0°C | 1622,0°C +0,4°C +1,0°C 60751 P50
T -270,0°C | —200,0°C | 400,0°C | 540,0°C +0,6°C £1,0°C Pt 100
E -270,0°C | —200,0°C | 1000,0°C | 1200,0°C +0,3°C +0,6°C Pt200 | —243,0°C | —200,0°C | 850,0°C |1000,0°C| +0,5°C +1,0°C
R&S -50,0°C 100,0°C | 1768,0°C | 2019,0°C +1,0°C £2,5°C Pt 500
N -270,0°C | —200,0°C | 1300,0°C | 1550,0°C +1,0°C +1,6°C Pt 1000
c 0,0°C 100,0°C 2315,0°C | 2500,0°C +0,7°C +2,7°C Pt 0,003902 | Pt 100 —243,0°C | —=200,0°C | 850,0°C |1000,0°C +0,5°C +1,0°C
TXK/XK(L) | —200,0°C | —150,0°C | 800,0°C | 1050,0°C £0,6°C +1,2°C P |Pt200
27648 27648 ! Pt500 | —243,0°C | —200,0°C | 850,0°C [1000,0°C| =+0,5°C +1,0°C
. . _ [+) 0,
Napiecie 32512 —80mV 80 mV 32511 +0,05% +0,1% Pt 1000
Pt 0,003910 |Pt10 —273.2°C | —240,0°C | 1100,0°C | 1205°C | +1,0°C +2,0°C
Pt 50
Pt100 | —273,2°C | —240,0°C | 1100,0°C | 1295°C | +0,8°C +1,6°C
L . e . Pt 500
Wartosci z RTD ponizej minimalnego dolnego zakresu zgtaszane sg jako —32 768. N 0.006720 | Ni 100
Wartosci RTD powyzej maksymalnej warto$ci nadzakresu sg podawane jako +32 767 Ni 0,006180 | 120
Ni200 | -1050°C | —60,0°C | 250,0°C | 2950°C | +0,5°C +1,0°C
Ni 500
Dokladnosé | Dokladnosé — E‘:;EIPO
: Nominalny Maks. przy od LG-Ni -Ni _ o o o 0 a o
M:,a_ l:::., e “mi::::; . normamym | ~20°C do 0005000 | 1000 105,0°C | —60,0°C | 250,0°C | 2950°C | +0,5°C +1,0°C
zakres | 9™ zakres' zakresie Zakres Ni 0,006170 |MNi100 | —105,0°C | —60,0°C | 180,0°C | 2124°C | +05°C +1,0°C
przy 25°C normalny Cu 0,004270 | Cu 10 —240,0°C | —200,0°C | 260,0°C | 3120°C | #1,0°C +2,0°C
150 Q nia 0(00) |27648(1500Q) |176,383 Q +0,05% +0,1% Cu 0,004260 | Cu 10 60.0°C | —500°C | 200.0°C | 2400°C | =1,0°C 12.0°C
300 0 nla 0(00) |27 648 (300 Q) 352,767 Q +0,05% +0,1% Cu50
600 O n/a 0(00) |27648(6000)[7055340 |  +0,05% +0,1% Cutoo | ~80.0°C | -500°C | 200,0°C | 240,0°C [ +0,6°C $12°C
Cu 0,004280 | Cu 10 —240,0°C | —200,0°C | 200,0°C | 2400°C | #1,0°C +2,0°C
Cu 50
- —240,0°C | —200,0°C | 200,0°C | 240,0°C | +0,7°C +14°C
Cu 100
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Typy termopar 1 czu

inikéw RT

D

Dokladnosé | Dokladnosé
WIFﬂ- Min. Nomi- Nomi- Maks. od_moc do
Doktadnosé Doktadnosé gﬂmik TypRTD | dolny :ﬂ:ﬂr nalny | gémy | normainym | 60°C
. Nominalny | Nominalny | Maks. pe- zakres' olny | 9oy | oyres? | zakresie Zakres
Min. doiny przy normalnym | przy normalnym raturowy zakres zakres
Typ 1 dolny gérny gorny . 34 . 34 przy 25°C | normalny
—— zakres zakres zakres? L L O Pt0,003850 | Pt 100
przy 25°C —20°C do 60°C TS90 climatic | ~145:00°C [~120,00°C | 145,00°C | 15500°C | 0.20°C +0,40°C
_ @ _ Q o ] + o + o
J 210,030 150,0nc 1200’000 1450‘006 ‘0’3nC ‘O’BQC DIN EN Pt 10 —243,0°C | -200,0°C | 850,0°C [1000,0°C| #1,0°C +2,0°C
K -270,0°C | —200,0°C | 1372,0°C | 1622,0°C +0,4°C +1,0°C 60751 P50
T -270,0°C | —200,0°C | 400,0°C | 540,0°C +0,6°C £1,0°C Pt 100
E -270,0°C | —200,0°C | 1000,0°C | 1200,0°C +0,3°C +0,6°C Pt200 | —243,0°C | —200,0°C | 850,0°C |1000,0°C| +0,5°C +1,0°C
R&S -50,0°C 100,0°C | 1768,0°C | 2019,0°C +1,0°C £2,5°C Pt 500
N -270,0°C | —200,0°C | 1300,0°C | 1550,0°C +1,0°C +1,6°C Pt 1000
c 0,0°C 100,0°C 2315,0°C | 2500,0°C +0,7°C +2,7°C Pt 0,003902 | Pt 100 —243,0°C | —=200,0°C | 850,0°C |1000,0°C +0,5°C +1,0°C
TXK/XK(L) | —200,0°C | —150,0°C | 800,0°C | 1050,0°C £0,6°C +1,2°C P |Pt200
27648 27648 ! Pt500 | —243,0°C | —200,0°C | 850,0°C [1000,0°C| =+0,5°C +1,0°C
. . _ [+) 0,
Napiecie 32512 —80mV 80 mV 32511 +0,05% +0,1% Pt 1000
Pt 0,003910 |Pt10 —273.2°C | —240,0°C | 1100,0°C | 1205°C | +1,0°C +2,0°C
Pt 50
Pt100 | —273,2°C | —240,0°C | 1100,0°C | 1295°C | +0,8°C +1,6°C
L . e . Pt 500
Wartosci z RTD ponizej minimalnego dolnego zakresu zgtaszane sg jako —32 768. N 0.006720 | Ni 100
Wartosci RTD powyzej maksymalnej warto$ci nadzakresu sg podawane jako +32 767 Ni 0,006180 | 120
Ni200 | -1050°C | —60,0°C | 250,0°C | 2950°C | +0,5°C +1,0°C
Ni 500
Dokladnosé | Dokladnosé — E‘:;EIPO
: Nominalny Maks. przy od LG-Ni -Ni _ o o o 0 a o
M:,a_ l:::., e “mi::::; . normamym | ~20°C do 0005000 | 1000 105,0°C | —60,0°C | 250,0°C | 2950°C | +0,5°C +1,0°C
zakres | 9™ zakres' zakresie Zakres Ni 0,006170 |MNi100 | —105,0°C | —60,0°C | 180,0°C | 2124°C | +05°C +1,0°C
przy 25°C normalny Cu 0,004270 | Cu 10 —240,0°C | —200,0°C | 260,0°C | 3120°C | #1,0°C +2,0°C
150 Q nia 0(00) |27648(1500Q) |176,383 Q +0,05% +0,1% Cu 0,004260 | Cu 10 60.0°C | —500°C | 200.0°C | 2400°C | =1,0°C 12.0°C
300 0 nla 0(00) |27 648 (300 Q) 352,767 Q +0,05% +0,1% Cu50
600 O n/a 0(00) |27648(6000)[7055340 |  +0,05% +0,1% Cutoo | ~80.0°C | -500°C | 200,0°C | 240,0°C [ +0,6°C $12°C
Cu 0,004280 | Cu 10 —240,0°C | —200,0°C | 200,0°C | 2400°C | #1,0°C +2,0°C
Cu 50
- —240,0°C | —200,0°C | 200,0°C | 240,0°C | +0,7°C +14°C
Cu 100
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Dodanie modutu rozszerzen do projektu

> &
& ® v [ cPU
“ v [ Signal boards
103 102 10 1 2 3 4 5 [ 7 B v [ Communications boards
Rack_0 o v [l Battery boards
v [ig DI
v [ Dg
v [ DIIDQ
- [ A
~ [ Al 413817
Il 5E57 231-4HD30-0XBO

u BEST 231-4HD32-0XE0

103 v [ Al 1 6BIT
102 v (I Al 81 3RIT
101 ~ [ Al 4xRTD
v PLC_1 1 I F6ES7 231-5PD30-0XBO]
DI 14/DQ 10_1 11 0.1 0.1 [l 5E57 231-5PD32-0XEB0
A2 12 64..67 v [ A1 8xRTD
13 v [ Al 47
HSC_1 116  1000..10.. v [ Al 8TC
HSC 2 117  1004..10.. v [ Al Energy Meter
HSC_3 118  1008..10.. v [ A0
HSC_4 112 1012.10.. v [l AliAG
H5C 5 120 1016..10... 3 [E Communications modules
H5C_6 121 1020..10... 3 [ETechncuIngymcudules
Fulse_1 132 1000..1_..
Pulse_2 133 1002..1...
Pulse_3 134 1004..1...
Fulse_4 135 1006..1...
¥} PROFINETinterface_1 1X1
Al xRTD_1 2 96..103
3
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Konfiguracja RTD w TIA Portal

Analog inputs

50 Hz (20 ms)

> Channel0

Thermal resistor (4-wire)

Pt 0.00385055 ohmsichmsi®C (DIM EM 60751)

Weak (4 cycles)
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Konfiguracja termopar w TIA Portal

*  Channeld
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