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Warunki pracy
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Podłączenie elektryczne falownika
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Podłączenie elektryczne falownika
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Panel operatorski LED
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Struktura menu
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Tryby sterowania (A1-02)
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Autotuning (T1-xx)
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Autotuning (T1-xx)
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Źródło odniesienia i polecenia uruchomienia

Napęd może pracować w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku LO/RE wskazuje tryb pracy falownika.

Jeśli napęd jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, należy sprawdzić czy w parametrach b1-01/02 zostały 
wprowadzone poprawne źródła częstotliwości zadanej i polecenia uruchomienia oraz czy napęd jest w trybie 
ZDALNYM.
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Konfiguracja WE/WY
Wielofunkcyjne wejścia cyfrowe (H1-xx)
Funkcja każdego z wejść cyfrowych może być przypisana w parametrach H1-xx

Wielofunkcyjne wyjścia cyfrowe (H2-xx)
Funkcja każdego z wyjść cyfrowych może być przypisana w parametrach H2-xx
Wartość tych parametrów składa się z 3 cyfr, w których cyfra środkowa i prawa ustawiają funkcję, a lewa ustawia charakterystykę 
wyjścia (0: Wyjście jak wybrano; 1: Wyjście odwrócone). 

Wielofunkcyjne wejścia analogowe (H3-xx)
Funkcja każdego z wejść analogowych może być przypisana w parametrach  H3-xx. Ustawieniem domyślnym obu wejść jest 
„Częstotliwość odniesienia”. Wejście A1 jest ustawione na wartości od 0 do 10V, a wejście A2 jest ustawione na wartości 4-20 mA. 
Dodanie obu wartości wejściowych tworzy częstotliwość zadaną. 

Wyjścia monitorujące (H4-xx)
Parametry H4-xx są przeznaczone do ustawiania wartości wyjściowej analogowego wyjścia monitorującego i do ustawiania 
poziomów napięcia wyjściowego. Ustawieniem domyślnym wartości monitorowanej jest „Częstotliwość wyjściowa”.
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Ustawianie częstotliwości zadanej (b1-01)
Służy do ustawiania parametru b1-01 stosownie do używanej częstotliwości zadanej
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Czasy przyspieszania/hamowania i krzywe S

W parametrach C1-xx można ustawić cztery zestawy czasów przyspieszania i hamowania. Domyślnie są 
ustawione czasy przyspieszania/hamowania C1-01/02. Czasy te należy ustawić w wartościach 
odpowiednich dla danego zastosowania. 
W razie potrzeby w parametrach  C2-xx mogą być aktywowane krzywe S w celu uzyskania łagodniejszego 
początku i końca przyspieszania/hamowania.
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Tabela parametrów
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Usterki i alarmy



Aplikacje sterowników przemysłowych 1- Paweł Strączyński

Usterki i alarmy
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Usterki i alarmy
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Konfiguracja komunikacji RS485
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Konfiguracja komunikacji RS485


