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Warunki pracy

srodowisko Warunki
Miejsce instalaciji Wewnagtrz pomieszczenia
-10°C do +40°C (NEMA Typ 1)

-10°C do +50°C (Typ otwarty)

: Jesli falownik jest zainstalowany w skrzynce elektrycznej,
Temperatura otoczenia nalezy zainstalowa¢ wentylator chtodzacy lub klimatyzator,
aby zapewnic temperature powietrza wewnatrz obudowy
nieprzekraczajgcg dopuszczalnych poziomow.

Nie wolno dopuscic, aby na falowniku tworzyt sie lod.
Wilgotnosc¢ 95% wilgotnos¢ wzgledna lub nizsza (bez kondensaciji)
Temperatura skiadowania | -20°C do +60°C

Naped nalezy zainstalowac¢ w miejscu wolnym od:

mgty olejowej i kurzu

wiorow metalowych, oleju, wody i innych pochodnych materiatow
materiatéw radioaktywnych

Otoczenie materiatow fatwopalnych (np. drewna)

szkodliwych gazow i cieczy

nadmiernych drgan

chlorkow

* bezposredniego oswietlenia stonecznego

Wysokosc n.p.m. 1000 m lub mniej
Drgania 10 - 20 Hz przy 9,8 m/s2, 20 - 55 Hz przy 5,9 m/s?
Orientacja Naped nalezy zainstalowac w pozycji pionowej, aby zapewnic

efektywne chitodzenie.
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Podtaczenie elektryczne falownika
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Podtaczenie elektryczne falownika
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Typ Nr Nazwa zacisku (sygnat) Funkcja (poziom sygnalu), ustawienie domysine
VWejscia izolowane (tototranzystor) 24 VDC, 8 mA
S1 Wielofunkcyjne wejécie cyfrowe Uwaga: Falownik jest fabrycznie  ustawiony
Wielofunkcyjne| do | 3’ oG ) ! w standardzie NPN. Kiedy jest uzywany standard PNP,
wejscia S6 nalezy ustawi¢ przetgcznik DIP S3 na PNP (.SOURCE")
cyfrowe i zastosowat zewnetrzny zasilacz 24 VDC (+10%).
SC WSDOIHY Za.c'Sk wejse Wspdlny zacisk wejscia sekwencji
wielofunkcyjnych
Czestotliwos¢ sygnatu: 0,5 do 32 kHz, wypelnienie:
RP | Wejscie impulsowe 30 do 70%, wysoki: 3,5 do 13,2 V, niski 0,0 do 0,8 V,
Wielofunkcyjne impedancja wejsciowa: 3 kQ)
wejscia +V | Zasilanie wejscia analogowego +10,5 V (maks. dopuszczalny prad 20 mA)
analogowe/ A1 | Wielofunkcyjne wejscie analogowe 1[0 do +10 VDC (20 kQ) rozdzielczosé 1/1000
impulsowe AZ | Wielofunkcyjne wejscie analogowe 2|0/4 do 20 mA (250 ) rozdzielczos¢: 1/500 (tylko AZ)
Czestotliwos¢ odniesienia,
AC wsgélny zacisk ov
HC Wejscie bezmecznego . +24 V (dopuszczalne maks. 10 mA)
Wejscia wyl_ac_zama, wspclny zacisk _ o
bezpiecznego H1 | Wejscie bezpiecznego wytaczania 1|Jedno lub oba ot_warte_: V\_r‘yjé(:le napedu wy#a_c:_:gme
wylaczania (czas od otwarcia wejscia do wytaczenia wyjscia
H2 | Wejscie bezpiecznego wytgczania 2 | falownika jest krotszy od 1 ms)
Oba zamkniete: Funkcjonowanie normalne
Wielofunkcyjne | MA| N.O. (usterka) Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
wyjscie MB| Wyjscie N.C. (usterka) 30VDC,10mAdo1A
przekaznikowe [MC| Wyjscie cyfrowe, wspdiny zacisk |250 VAC, 10 mAdo 1 A
Wielofunkcyjne E; mﬁg:: :ig:gxg:z gg:ggz:?yztgg ; Wyjscie cyfrowe izolowne (fototranzystor)
il D PC | Wyjscia izolowane, wspdiny zacisk 48 VDC, 0 do 50 mA
MP| Wyjscie impulsowe 32 kHz (maks.)
‘:‘\"‘gﬁﬁ)ﬁ:u - AM| Analogowe wyjécie monitorujace. ?1 téob?tg.:;DC (2 mA lub mniej), Rozdzielczosc: 1/1000
AC | Wyjscia monitorujace, wspdlny zacisk|0 V
R+ | Wejscie komunikacyjne (+)
MEMOBUS/ |R-|Wejscie komunikacyjne (-) Komunikacja MEMOBUS/Modbus :
Komunikacja |S+|Wyjscie komunikacyjne (+) RS-485 lub RS-422, 115,2 kB/s (maks.)
S- | Wyjscie komunikacyjne (-)




Panel operatorski LED
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Wskaznik Nazwa Funkcja
Obszar
wysSwietlania Shuzy do wyswietlania czestotliwosci, numeru parametru itd.
danych
sc Przycisk ESC Powoduje powrot do poprzedniego menu.
. Powoduje przesuniecie kursora w prawo.
%ET Przycisk RESET Powod u}e gkasuwa?ﬂe usterki. P
Powoduje uruchomienie falownika w trybie LOCAL. Dioda LED Run
» jest wigczona, kiedy falownik zasila silnik.
* pulsuje w czasie hamowania az do zatrzymania lub kiedy czestotliwosc
Przycisk RUN wynosi 0.

* pulsuje szybko, gdy naped jest wytgczony przez DI, naped zostat
zatrzymany z uzyciem funkcji szybkiego wytgczania DI lub polecenie
uruchom (run) byto aktywne w czasie wigczania zasilania.

Przycisk ,strzatka
w gore”

Sluzy do przewijania w gore w celu wyboru numeréw parametrow,
ustawiania wartosci itd.

Przycisk ,strzatka
w dot’

Sluzy do przewijania w dét w celu wyboru numeréw parametrow,
ustawiania wartosci itd.

@ﬁTOP Przycisk STOP | Powoduje zatrzymanie falownika.
Przycisk ENTER | Stuzy do wybierania trybow, parametrow i do zapisywania ustawiern.

Stuzy do przelaczania sposobu sterowania napedu miedzy trybem

.-"ﬁ% Przycisk  wyboru| operatorskim (LOCAL) a zdalnym z uzyciem zaciskéw obwodu
LO/RE sterujacego (REMOTE). Dioda LED jest wigczona, kiedy naped jest
w frybie LOCAL (sterowanie z panelu operatorskiego).
. Pulsuje: Naped jest w stanie alarmu.
ALM Dioda LED ALM Swieéi: Nap%?j jljest w stanie usterki i wyjscie jest wylgczone.
. Swieci: Kierunek obrotéw silnika jest odwrécony.
REV Dioda LED REV Nie sSwieci: Kierunek obrotow silnjika jest nurmaslfny.
Swieci: Falownik jest gotowy do pracy i zasilania silnika.
DRV Dioda LED DRV |Nie $wieci: Naped jest w trybie: Weryfikacja, Konfiguracja, Ustawianie
parametrow lub Autotuning.
Swieci: Na ekranie danych jest wyswietlana czestotliwo$¢ wyjsciowa.
FOUT Dioda LED FOUT

Nie swieci: Na ekranie danych jest wyswietlana inna warto$¢ niz

czestotliwos¢ wyjsciowa.




Struktura menu
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Dioda LED DRV gwieci.
Polecenia Uruchom (Run) spowoduje uruchomienie silnika.
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Wybdr kierunku Naprzdd Wybdr kierunku Wstecz
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Czestotliwost wyjéclowa

Prad wyjéciowy
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MNapiecia wy|Sciowa

Dioda LED DRV nie gwieci.
Silnika nie mozna uruchomic.
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Opis dziatania przyciskéw
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Funkecje wySwietlania Monitora sg
uzywane do odczytywania danych
falownika takich jak stan napedu,
czestotliwose wyjsciowa,
informacje o usterkach itd.

W menu Weryfikacja wyswietlane
sg wszystkie parametry, ktdre
rainia sie od ustawienia
domysinego.

Tryb Konfiguracja mokze byd uzyty
do prostego, podstawowego
ustawienia falownika przy uzyciu
minimalnej ilodci niezbednych
parametrow.

W trybie Ustawianie Parametrow
mozna ustawiac wszystkie
parametry falownika.

Funkeja Autotuning wykonuje
pomiary danych silnika w celu
uzyskania optymalne] wydajnosci
zestawu falownik/silnik.

o
[ ]




ryby sterowania (A1-02)

Tryb sterowania Parametr Glowne zastosowania
A1-02=0 |° Ogolne zastosowania wymagajace zmiennej predkosci. Ten tryb jest
Regulacja U/f (domySinie) szczegolnie przydatny do zasilania kilku silnikow z jednego napedu

* Wymiana napedu, w ktorym nieznane sg ustawienia parametrow

Eﬂ?;‘,?ﬁ;ﬂira ola » Ogblne zastosowania wymagajgce zmiennej predkosci
Sl e cine A1-02 =2 |+ Zastosowania wymagajgce wysokiej doktadnosci w sterowaniu duzg
go (OLV) gney szybkoscig odpowiedzi.

« /astosowania z obnizonym momentem obmtawym—mbciqzeniem,
A1-02=5 | aplikacje z uzyciem silnikow z magnesem statym (SPM, IPM)
| Z kGﬁiECZﬂDSCiq nszczedzania energii.

Otwarta petla kontroli
wektora pola (PM)
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Autotuning (

1-xx)

Tryb tuningu | Parametr | Tryb sterowania Opis
Nalezy wykona¢, jesli naped jest ustawiany do pracy
Autotuning T1-01 =0 oLV w trybie otwartej petli kontroli wektora pola. Aby mozliwe
obrotowy byto uzyskanie wysokiej doktadnosci, w czasie procesu
dostrajania silnik musi obracac sie bez obcigzenia.
Desil il . INalezy wykona¢ w trybie regulacji U/, jesli kabel
122l T1-01=2 | OLV, Regulacja Uff| G o 1ub jesrﬁf abel 20stat Zmieniony.
zacisku
Autotuning Nalezy wykonag, jesli uzywana jest funkcja oszczedzania
obrotowy w celu T1-01 = 3 Regulacja U/f energii lub fuchja posquiwania pred_koéci. A_I:)y _mo?_!iwe
oszczedzania byto uzyskanie wysokie] doktadnosci dostrajania, silnik
energii musi obracac sie bez obcigzenia.

A\ PRZESTROGA

Nie wolno dotykaé silnika dopdki nie zostanie zakonczony proces autotuningu. Nawet jesli
W czasie procesu autotuningu silnik sie nie obraca, napiecie jest wcigz podigczone do silnika.
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Autotuning (T1-xx)

Wskaznik Wejs¢ w tryb Wybra¢ metode
trybu napedu autotuningu tuningu

N2 ... EA

-> I > > W >m----
AV L=

L ]

.

4 V7 1Yy
-

Po pomysinym wykonaniu

Nalezy wprowad2|c Pojawi si¢ komunikat W czasie wykonywania  procesu autotuningu
wszystkie dane rozpoczecia tuningu  autotuningu dioda LED wyswietlany jest komuni-
z tabliczki znamionowej DRV pulsuje kat zakoriczenia ,END”
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/rodto odniesienia i polecenia uruchomienia

Stan Opis Dioda LED LO/RE
LOKALNIE Polecenie Uruchom/Stop L czestotliwos¢ zadang wprowadza sie za ON
pomocg panelu operatorskiego.
ZDALNIE Uzywane jest zrodto polecenia uruchomienia wprowadzone w parametrze OFEE
b1-02 i zrodto czestotliwosci zadanej wprowadzone w parametrze b1-02.

Naped moze pracowacé w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku LO/RE wskazuje tryb pracy falownika.

Jesli naped jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, nalezy sprawdzi¢ czy w parametrach b1-01/02 zostaty
wprowadzone poprawne zrédta czestotliwosci zadanej i polecenia uruchomienia oraz czy naped jest w trybie
ZDALNYM.
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/rodto odniesienia i polecenia uruchomienia

Stan Opis Dioda LED LO/RE
LOKALNIE Polecenie Uruchom/Stop L czestotliwos¢ zadang wprowadza sie za ON
pomocg panelu operatorskiego.
ZDALNIE Uzywane jest zrodto polecenia uruchomienia wprowadzone w parametrze OFEE
b1-02 i zrodto czestotliwosci zadanej wprowadzone w parametrze b1-02.

Naped moze pracowacé w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku LO/RE wskazuje tryb pracy falownika.

Jesli naped jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, nalezy sprawdzi¢ czy w parametrach b1-01/02 zostaty
wprowadzone poprawne zrédta czestotliwosci zadanej i polecenia uruchomienia oraz czy naped jest w trybie
ZDALNYM.
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Konfiguracja WE/WY

Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe (H1-xx)
Funkcja kazdego z wejs¢ cyfrowych moze byc¢ przypisana w parametrach H1-xx

Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe (H2-xx)

Funkcja kazdego z wyjs$¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H2-xx

Wartosé tych parametrow sktada sie z 3 cyfr, w ktérych cyfra srodkowa i prawa ustawiajg funkcje, a lewa ustawia charakterystyke
wyijscia (0: Wyjscie jak wybrano; 1: Wyjscie odwrdcone).

Wielofunkcyjne wejscia analogowe (H3-xx)

Funkcja kazdego z wejs¢ analogowych moze byc¢ przypisana w parametrach H3-xx. Ustawieniem domysinym obu wejsc¢ jest
,Czestotliwosé odniesienia”. Wejscie Al jest ustawione na wartosci od 0 do 10V, a wejscie A2 jest ustawione na wartosci 4-20 mA.
Dodanie obu wartosci wejsciowych tworzy czestotliwos¢ zadana.

Wyijscia monitorujgce (H4-xx)
Parametry H4-xx sg przeznaczone do ustawiania wartosci wyjsciowej analogowego wyjscia monitorujgcego i do ustawiania
poziomow napiecia wyjsciowego. Ustawieniem domysinym wartosci monitorowanej jest , Czestotliwos¢ wyjsciowa”.
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Ustawianie czestotliwosci zadanej (b1-01)

Stuzy do ustawiania parametru b1-01 stosownie do uzywanej czestotliwosci zadanej

b1-01 Zrodto czestotliwosci

zadanej Wejscie czestotliwosci zadanej

W parametrach d1-00 nalezy ustawic czestotliwosci odniesienia oraz wejscia

0 | Panel operatorski cyfrowe uzywane do przetaczania miedzy réznymi wartociami odniesienia.

1 [Wejscie analogowe Sygnat czestotliwosci zadanej nalezy doprowadzi¢ do zacisku A1 lub A2.
2 |Komunikacja szeregowa | Komunikacja szeregowa z uzyciem portu RS422/485

3 |Opcjonalna karta Opcjonalna karta komunikacyjna

4 |Wejscie impulsowe Nalezy ustawiC czestotliwosC zadang na zacisku RP z uzyciem sygnatu

impulsowego.

nii)j;
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Czasy przyspieszania/hamowania i krzywe S

W parametrach C1-xx mozna ustawié¢ cztery zestawy czasow przyspieszania i hamowania. Domyslnie sg
ustawione czasy przyspieszania/hamowania C1-01/02. Czasy te nalezy ustawi¢ w wartosSciach
odpowiednich dla danego zastosowania.

W razie potrzeby w parametrach C2-xx mogg by¢ aktywowane krzywe S w celu uzyskania tagodniejszego
poczatku i konca przyspieszania/hamowania.
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abela parametrow

Par. | Nazwa | Opis Par. | Nazwa Opis Par. | Nazwa Opis Par.] Nazwa Opis

Parametry inicjalizacji Wbs 0: F’fZYCIiSki RU':' i SI:TOP na ﬁzas ) + Ustawienie nalezy

ybor panelu operatorskim amowania zmniejszyé, kiedy
Stuzy do wyboru parametrow, b1-02|Polecenia  |1: Zaciski - Wejscia cyfrowe pradem | Siuzy do ustawiania czasu ca gsg;nienia kompensacja poslizgu jest
ktdre beda dostepne za uruchomie- | 2: Komunikacja szeregowa stalym/ | hamowania pradem stalym 02 |kompensagji | Z2¥t wolna.
posrednictwem konsaoli nia RS-422/485 b2-03|C%8 | wjednostkach 0,01 sekundy. oslizau + Ustawienie nalezy
Wybdr - . : wzbudzenia| Ustawienie wartoéci 0,00 posiizg zwiekszy¢, kiedy predkosé
: operatorskiej. 3: Opcjonaina karta podigczona , ) zwigkszy¢, |
A1-01|poziomu o Tylko praca Soava o o0 pradem sekund powoduje wylaczenie jest niestabilna.
: ) uzy do wyboru metody statym przy | tego parametru. i
dostepu 1: Parametry uzytkownika zatrzymywania, kiedy jest uruchomie- ok i T
2: Zaawansowany poziom wylaczane polecenie niu : Usfak“”e"i,e EZE*ZV ‘e
dostepu uruchomienia. Stuzy do ustawiania czasu | ZWIEKS2YG, Kiecy reakaa
ity ey o[5St poone I e W T
y do wy ¥ 1: Hamowanie wybiegiem b2-04 zatrzymywaniu. Ustawienie . G ;
metody " pradem 01 | momentu Ustawienie nalezy
sterowania napedu. b1-03| i my- |2 Hamowanie z pradem statym Stabvm wartosci 0,00 sekund powoduje obrotowego Zmnisjszyt, kiedy wystepuja
0: Regulacja UIf 8 oYM 13: Zahamowat bezwiadnie Y wylaczenie tego parametru. oscylacie predkosciimomentu
Wybdr 2: Otwarta petla kontroli wektora w zadanym czasie (nowe Przyspieszanie/Hamowanie obrotowego.
A1-02| metody pola (OLV) po'lj.'c_benlle uruchomisnia Sluzy do ustawiania czasu « Ustawienie nalezy zwiekszy¢
sterowania |5: Otwarta petla kontroli wektora ggsgﬁiglgzgﬁggge,éiﬂl C1- |Przysp. |przyspieszania 1 od 0 do Czas gdy wystepuja oscylacje
pola (PM) uplywem czasu przgka #nika) 01 |Czas1 maksymalnej czestotliwosci opénienia predkosci/momentu
Uwaga: Nie inicjalizowane wyjsciowe]. C4- | kompensagji |, o0rotowego.
. - P 02 . ieni s
z uzyciem A1-03! Wybor 0: Wiaczona praca C1- |Hamow. | Stuzy do ustawiania czasu momentu g:]ﬁ":]f;;{z ngadlizriakcja
- . . pracy w odwrotnym kierunku 02 |Czas1  |Damowania 2 od maksymalnej obrotowego momentu cbrotowego jest
Powoduje przywrécenie wartosci b1-04 |w odwro- |, . czestotliwosci wyjéciowej do 0.
d &inveh ki o tnym 1: Praca w odwrotnym kierunku zbyt wolna.
omysinych wszystkim parametrom. y zabroniona = = = ! _
(wraca do 0 po inicjalizacji) kierunku ar. ] (3 Tryb pracy i czestotliwos¢ nosna
Bez inicjalizacji Wybér Stuzy do przetaczania %13 Siuzy do ustawian 5 Wybsr tryb o: g:'ze obcigzenie (H[;{)
R . ) i i iSciu. uzy do ustawiania czasow rtrybu stosowania o stalym
1110: |nICj§|IZQCja_ przez uzytkownika b1-14|kolejnosci EOlgltr;onSdC;:ziai wyjseiu do Sazamsoyﬂ p, rzzyésupj przysp./fhamow. 2 do 4 CB- | Normalny/ momencie obrotowym)
Inicializacia (uzytkownik musi najpierw ustawi¢ faz - ° C1- : (ustawiac jak C1-01/02) 01 |Duze 1: Normalny (ND)

A1-03 pari metrcj;w wartosci parametrow uzytkownika, I: F,rze*a-cz kolejnos¢ faz 08 obcigzenie Zastosowania 0 zmiennym
a nastepnie zapisaé je, uzywajac Hamowanie pradem statym C2 [ zwas1 |K@ywa S poczatiu momencie abrotowym
parametru 02-03) Crestoti. | 12y do ustawiania czestotliwosci, 01 przyspieszenia. 1: 2,0 kHz
2220: Inicjalizacja sterowania &S0l | przy ktérej rozpoczyna sie cx : — 2: 5,0 kHz

wost . : Krzywa S 2  |Krzywa S korica przyspieszenia. .
dwuprzewodowego poczaliu hamowanie pradem stalym, kiedy 02 3: 8,0 kHz
P N . i bér 4: 10,0 kHz
3330 Inicializac b2-01 .| wybrany jest tryb Zatrzymac n ce- | Wybor . ;
tmjprzew;dowe]gisiemanla ;;mama plynnie (2103 = 0). Jesli b2-01< %:23 Krzywa S3  |Krzywa S poczatku hamowania. 0z |czestotliwosci g: :‘Igg t:z
E1-09, hamowanie pradem stalym nosne| Pl
statym ; c2- . 7 do A: Wahania PWM1 do 4
Wybﬁr tl'ybu pracy fy rozpoczyna sig ?I’ZyIE‘I-Dg. 04 Krzywa S 4 Krzywa S korica hamowania. F: Definiowane przez
0: Wartosci odniesienia - d1-00 ﬁ*U?—’Y do l_JSl?V:Ia"Ia P?d_u Kompensacia podizgu uzytkownika
Wybdr 1: Wejscie analogowe A1 lub A2 Wartose iamowania jako wartosci ~Nalezy zwigkszy€, jesh Zrodta czestotliwosci zadanej
o4 |czestotli- | 2: Komunikacja szeregowa y arto procentowe) znamionowego | predkosé jest nizsza niz i[5
b1-01 Wodci RS-422/485 b2-02|pradu pradu napedu. C3. | Wzmocnienie okt oad 01 |Zrodio
) ; hamowania| W trybie OLV prad stal “ | kompensacji | SZgstotliwos¢ zadana czestotliwosci | Nalezy ustawi¢ czestotliwosci
d 3:0 v A Sl 01 |<ompensacil |, g sl do
zadane| : Wpcél'onalna I:aﬂa RP wzbudzenia jest ustalany przez poslizgu p:ﬁgﬁ; szc”;';‘;?:gi Eage d1. |odniesienia | odniesienia 1 do 16
4: Wejscie impulsowe (zacisk RP) E2-03 " [1do16
: czestotliwosé zadana. 16

Aplikacje sterownikow przermystowych 1- Pawet Straczynski



abela parametrow

Aplikacje sterownikow przermystowych 1- Pawet Straczynski

Par. Nazwa Opis Par. Nazwa Opis
d1- |Predkosé - : Sluzy do ustawiania
17 |impulsowana Priedkost impulsquana E2 i dz a';;zﬂ rezystancji migdzyfazowej
ZaleInost UR DS_ d igdzyp silnika w omach (Ohm).
— sicll:i':a Ustawiana automatycznie
Ei- ﬁﬁ]éﬂ_ﬁ . Naniccie weikci w czasie autotuningu.
01 n:p?:{;:me apIECE WEjSClowes Shuzy do ustawiania spadku
ok I napiecia z powodu
_ |Maksymalna o ) . indukcyjnogci uphywu silnika
%l czestotliwosé | Dla liniowej charakterystyki U | | E2- |Indukcyjnosé jakokwc;{-tosci procentowe]
wyjsciowa nalezy ustawic te same 06 |uptyw silnika Znamionowego napigcia silnika.
Maksymalne wartosci dia E1-07 i E1-08. Ustawiana automatycznie
Eil- napiecie W tym wypadku ustawienie dia w czasie autotuningu.
05 CT E1-08 zostanie zignorowane. —L -
WYISEIONE | \alezy ustawic tak, 2 te cztery Ustawienia wejsc cyfrowych
E1- |Czgstotliwosc |czestotiiwodci bgda ustawione H1-
odni . zasadami.
06 |podstawowa |#8 pgfdf;;"m wpazzj 3' Wybér funkeji | Sluzy do wybierania funkcji
E1 Srednia i - ® [DIS1doS6 |zaciskow S1do S6.
- - . |wystapi usterka OPE10: H1-
o7 n::zn;@:_é tc_]tlm{:sc 06
wy|sciowa = E1-06 = E1-
E1-04 2 EH-06 2 E1-07 2 E1-08 Lista najwaznigjszych funkcji znajduje sig
Sredn. Mishisn wyscios i
E1- - na koncu tabeli.
08 Mapigcie [E1-05)
wyjsciowe &3 " Ustawienia wyjsé cyfrowych
1
Minimalna H - : Sluzy do ustawiania funkcji
. |czestotimose i R liangaBO | wyjscia przekaznikowego
wyjsciowa o ! MA-MEB-MC.
E1 Minimalne i E H2- | Funkcja Sluzy do ustawiania funkcji
10 |napigcie . oo 02 |DOP1 izolowanego wyjécia P1.
. . == = 1
wyjsciowe } P H2- |Funkcja Sluzy do ustawiania funkcji
E1- |Napiecie e M i M e} 03 |DO P2 izolowanego wyjscia P2.
13 |podstawowe Lista najwazniejszych funkcji znajduje sig
Danasinika na koncu tabeli.
E2- [Prad znamio- [Ustawiany automatycznie S ConeaT N RS54 A K DA )
01 |nowy silnika  |w czasie autotuningu. Wybar 0: 0 do +10 V, (wejscie
s zohsgrzcga z:a{ :izc;now'! silnika '3::' poziomu i gfg";'::’ J?;;:;’;}"Ba“ﬂi
E2- g - - ) sygnatu A1 bipolame)
o2 |Znamionowy Ustawiany automatycznie
silnika W czasie autotuningu H3- |Wybdr funkcji |Stuzy do przypisania funkcji
obrotowego. 02 (A1 do zacisku A1
Prad magnesowania Ha- [Wzmocnienie Slu_zy_do u_s.tawiania wa:_rtq&{:i
s W amperach. wejsciowe] w % dla wejscia
E2- [Prad silnika A . 03 (A1
03 |b ; ._|Ustawiany automatycznie analogowego 10 V.
ez obcigzenia - .
w czasie autotuningu . Sluzy do ustawiania wartosci
obrotowego. H3- |Polaryzacja s W dla weisci
- - — 04 |A1 i i !
£2. | Biequn Liczba biegunow silnika analogowego 0 V.
o 4' i gk ¥ Ustawiana automatycznie
sfinika w czasie autotuningu.

Par.| MNazwa Opis Par| Nazwa Opis
0: !}dtr_l +10V, tw)ej:écie ujemne Ustawianie wyjscia impulsowego
Wybar Jestzerowane) Nalezy ustawit wielkosc
Ha- poziomu 1: O do +10V {wejscie bipolame) He. | Vybar monitorowang UO-000
08 sygnatu A2 Z ; g‘; 20 TA (wejscie ﬂﬁ_ monitorowania | wpisujac odpowiedni
@ bitowe, MP parametr. Przykiad: Do U1-02
3 0do 20 mA nalezy wpisac 102"
H3- |Wybor funkcji | Shuzy dD przypisania funkcji S Stuzy do ustawiania liczby
10 |AZ do zacisku A2. HB- | ania | MPUISGW wyjsciowych, kiedy
H3- |Wzmocnienie Shuzy do ustawiania wartosci o7 MP wartos¢ monitorowana jest
1 |az wejsciowe] w %edla wejscia réwna 100% (w Hz).
analogowego 10 Vi20 mA. Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem
H3- |Polaryzacja i2y do u ania warosd Stuzy do ustawiania
12 A2 wejsciowe] w % dia wejscia zabezpieczenia przed
analogowego 0 VA mA2 mA. Wybor przeciazeniem silnika
Ustawianie wejscia analogowego L1- zabezpieczenia| 0: Wylgczone
. d 1: Standardowy silnik
Nalezy ustawic wartosé o1 |PEed wy
He Wiybir monitorowana U1-00 przecigzeniem ] chiodzony wentylatorem
4}1_ monitorowania |wprowadzajac odpowiedni silnika 2: Standardowy silnik
AM parametr. Przykiad: Do U1-03 _ chtodzony dmuchawg
nalezy wpisac ,103". 3: Silnik wektorowy
ShuZy do ustawiania warlosci Caas Sy do ustawiania czasu
H4- (Wzmocnienie |napigcia wyjsciowego zacisku zabezpieczenia zabe;pmcz_enla |_:|z_ed
02 |AM AM jako réwnej 100% L1~ e przeciazeniem silnika
wartogci monitorowane]. 2 prZeciazeniem w minutach. ZEZW}"CZEJ ne
— . R jest potrzebna zmiana
Stuzy do ustawiania wartosci silnika ustawienia fabrycznego.
H4- |Polaryzacja |napigcia wyjsciowego zacisku : g T
02 |AM AM jako réwnej 0% wartosci Zapobieganie .utykania” silnika
monitorowanej. 0: Wytaczone - Silnik
Ustawianie wejscia impulsowego przyspiesza ze stgﬂyrn
{wejscie czestotliwosci zadanej) Pryspisszeniem i moze
— zatrzymac sig przy
. Stuzy do ustawiania liczby nadmiermym cbcigzeniu lub
HE- |Skalowanie impulsdw (w Hz), kidra jest Zapobieganie zbyt krétkim czasie
02 |wejscia RP rowna 100% wartosci L3- | utykaniu® przyspieszania.
WejSciowe]. 01 |silnika podczas| 1: Ogolnego zastosowania -
- | Shuzy do ustawiania wartosci przyspieszania|  wstrzymanie
HE- f:j:c‘i’;"'en'e wejsciowej w % na wejsciu przyspieszania, gdy prad
i j jest wigk iz L3-02.
03 impulsowego impulsowym z uzyciem  Jest wigkszy niz L3- i
czestotiwosci HE-02. 2. Inteligentne - przyspieszanie
Pomraaca | 52Y 80 Ustawiania wartosc w najirgiszym moziiwym
HE- ng:g:aqa wejsciowej w % przy CZasIE.
04 impulsowego weﬁ::;me&c:gstnmwasm zapclnzil:a aia Stuzy do ustawiania poziomu
Impu = L3- ig' pradu do zapobiegania
02 ;ailnika podczas| zatrzymaniu silnika podczas
pieszania przyspieszania.




abela parametrow
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Par. Nazwa Opis Monito- Monito-| r
Opis Opis "'E‘n’ﬁ is
0: Wylaczone — hamowanie Lokl bk & e Op
Wi zgodne z ustawieniem. U1-03 |Prad wyjsciowy (A) Wyjscie tagodnego rozruchu = Soft Stard Wybdr funkcji wejsc cyfrowych
L3. |2apobiegania |, &“ﬁfﬂ“ﬁgi“us‘ff‘::“ OV. | [UT:05 [Predkosé sinika (Hz) u1-18 Lﬁ?:ﬁﬂgﬁfﬁx‘; :ﬁi‘;‘;“a z rampani 3 |Wybdr czestofiwosci odniesienia 1
zatrzymaniu ‘ oy U1-06 |Mapiecie wyjsciowe (VAC L i odniesieni
04 Dl;Zy hamowanie jest pf@ - Wy { ] U118 | Parametr usterki OPE 4 Wybdr czestotliwosci odniesienia 2
4 - wstrzymywane, jesli U1-07 |Napigcie szyny DC (VDC) 5 Wybdr czestotliwosci odniesienia 3
hamowania napiecie szyny PDC o8 . o) U1-24 | Czestotlhiwost na wejsciu impulsowym w:bnr " Mestone)
- i 8 oc wyjsciowa : : czestotiwosci testows] (wyzszy
wzrosnie nadmiernie. Rodzaj usterki 6 : : . SR .
Moment obrotowy (% znamionowego J priorytet niz wybdr czestotiwosci odniesienia)
0 Wylaczone- moze u1-08 owy 3 Uz-01 |Usterka prad F—
Wyhdr : ?;Z t zal ania momentu obrotowego silnika) - Sierka Dra u T | Wybdr czasu przyspieszaniafhamowania 1
zapobiegania wys pr ~ '25'_' X St atow weisch U2-02 | Poprzednia usterka N 62y ustawic. Kied P
L3- y lub przecigzenie silnika. n sygn wejsciowych S — F lieuzywany (nalezy ustawic, kiedy zacis
05 zatrzymaniu 1: Czas hamowania 1 — U1-10 = 0000000 y CzestotliwosC zadana przy poprzedniej nie jest uZywany)
Inika U203
sini p[‘.\'.ZIGZEIS s 5 Kkosci L 1:Wejdcie cyfrowe 1 usterce = F = = -
pracy zmniejszenie predkosci L[zaclsk 51 wigczony) _ _ _ 14 Kasowanie usterki (kasowanie, kiedy jest
z uzyciam C1-02. 1: Wefécle cyfrowe 2 U2-04 Czestotliwost wyjsciowa przy poprzednigj wiaczone)
Paoziom Shezy do ustawiania poziomu (zacisk 52 wigczony) usiarca 20 do | Usterka zewnetrzna; Tryb wejscia: Styk
zapobiegania | pradu, ktérym zaczyna 1: Wajcls cylrows 3 U2-05 | Prad wyjsci przy poprzedniej usterce % | N.OJStyk N.C., T ania:
L3- eger L. pray K - U110 (zacisk 53 wigczony) i owy 1 2F ) - Tyw
08 :;r‘:izk;"p.;?::uzas dzfaa‘: Zamzliagzam 1: Wejécle cyfrowe 4 U2-06 |Predkosc silnika przy poprzedniej usterce Mormalnie/w czasie pracy
oy pr:Czyyrnamu nika podczas gziaz.;g::;;:‘:n;; UZ-07 | Napiecie wyjiciowe przy poprzednie] usterce Wybdr funkcji wyjsc cyfrowych
Autotuning (zaclak S5 wigezony) U208 | Napiecie szyny DC przy poprzedrie usterce 0 ‘:fucho:i:nr!l-lacg?g:;?g Et?nan ﬁjﬁ&lﬂﬂ
1 = =
0: Autotuning -obrotowy [z::fs]:g; iﬁ:gﬁn; U209 | Moc wyjciowa przy poprzednie] usterce falownika jest wytwarzane napigcie)
'511- W-L:tyi;tdr trybu g: E:g: re_zys{atl,'lcéta zaciskow U2-10 | Mement cbrotowy przy poprzedniej usterce ] Predkost zerowa
autotuningu : uning obrotowy Stan sygnatow wyjgciowych Stan sygnatow wejsciowych przy 2 |Osiagnieci kosci zadane]
w celu oszczedzania energii U1-11 = 000 U211 | oprzedniej usterce = F:Iloa’!\;nn:im?}tprwdo Clr:: anej
T1- [Moc . szy.do Usta:\"'_iﬂll'liﬂ maocy 1: Wyjicie przekadnikowe Uz-12 Stan sygnatdw wyjsciowych przy Tomy ey
02 |znamicnowa |znamionowej silnika (kW). {zacisk MA-MC zamknigty MB-MC - poprzedniej usterce E Usterka
-513- Napigcie Stuzy do UStaWia!'l'iajk“Eg?da -1 , ‘:‘:;:el S U2-13 | Stan pracy falownika przy poprzedniej usteroe P |MNieuzywane
znamicnowe | znamionowego silnika (V). * Wyjscie z otwarty — i . i
Ti- g S5 do sawias oy (zacisk P1) wigczane Uz-14 | Skumulowany czas pracy dia paprzedniej 10 ;Ill:nd_rl]'lllekwczn)’ (Alarm) (ON: wyswietiany
04 |znamicnowy znar:riunﬂwego silnikl:; ?A} T 1:Vijécie 2 otuanym kolektorem 2 usterk)
- — - (2acisk P2) wigezone Predkoé¢ odniesienia fagodnego startu
T1- |Czestotiwose | Shuzy do ustawiania czesto- _ U215 | b2y poprzednie) usterce
05 |znamionowa |tiwosc snamionowej silnika (Hz) Stan pracy falownika
_ U1-12 = 00000000 U2-16 | Prad osi q silnika przy poprzedniej usterce
T | o oo | SiuZy do ustawiania liczby L1 W czasie pracy - i d silni iej
06 Bieguny silnika biegundw silnika L brey s s U217 | Prad osi :-:Inl-ka |:1|zy Tpmednm] usterce
T1- |Predkost Shuzy do ustawiania predkosci 1:W cassie PEV e
07 |znamicnowa | znamionowe; silnika (RPM). 'zl?:::;?;ar;;:umn Uag_:udn Zawiera listg czterech ostatnich usterek.
Straty magnetyczne do u1-12 '-“wm::as::cn;uu
- Straty ustalenia wspdlczynnika " predkosa zadan) U305do Skumqluwany czas pracy dla czterech
49 |magnetyczne | oszezednosci energi. 1: Pz gokcanodcd U308 |ostatnich usterek.
silnika Jesli sa nieznane, nalezy 1:W czasie wykrywania U3-09do| Zawiera liste kolejnych ostatnich usterek,
pozostawic wartosé domysing. :.L:::E T U3-14 |od pigtej do dziesiatej.
Monito- usterkl ' U315 do | Skumulowany czas pracy dla ostatnich
e Opis U320 |usterek, od piatej do dziesiatej.
U1-01 |Czestolliwos zadana (Hz) U1-13 |Poziom wejsciowy Zacisku A1 * W dzienniku blgddw nie s4 rejestrowane
U1-02 |Czestotiiwosé wyjsciowa (Hz) U1-14 |Poziom wejsciowy zacisku A2 nastepujace usterki: CPFO0, 01, 02, 03, UV1 i UV2.




Usterki i alarmy

Wyswietlacz LED]ALM|FLT Przyczyna
Blokada Programowa funkcja blokady podstawowej jest przypisywana do jednego
podstawowa ) z wejst cyfrowych I wejscie to jest wyilgczone. Maped nie akceptuje wiedy
L& polecen uruchomienia.
W czasie hamowania zostal przekroczony limit momentu obrotowego przez
Usterka czas diuzszy niz 3 sekundy, podczas gdy falownik pracowal w trybie otwartej
sterowania o peth kontroli wektora pola
+ BezwtadnosE obcigzenia jest za duza.
rr + Limit momentu cbrotowego jest za niski.
* Parametry silnika s3 blgdne.
Usterka obwodu
sterujgcego ) ) i
FPRERD do 2 |Wystapit problem w obwodzie sterujgcym napedu.
O T
[ L ]
Usterka opc] Usterka t tata I st ik drzed
i 3 zewngtrzna zostala wyzwolona przez sterownik  nadrzgdny
ZEH;E'ZHEJ 2|9z posrednictwem karty opcjonalne].
Usterka | . ] .
zewnetrzna o Polecenia pracy naprzid | wstecz zostaly wprowadzone jednoczesnie przez czas
cr diuzszy niz 500 ms. Ten alarm powoduje Zatrzymanie pracujacego silnika.
Usterki
zewnetrzne = Usterka zewngirzna zostata wyzwolona przez urzgdzenie zewngtrzne
[ 2 | O | za posrednictwem jednego z wejst cyfrowych od 51 do 56.
c 'L_ :: I__D ~ Wejécia cyfrowe zostaly nieprawidiowo skonfigurowane.
g
Usterka Prad uphwu do uriemienia przekroczyt 50% wartosci znamionowego pradu
uziemienia o |Wyisciowego napedu.
e * lzolacja kabla lub silnika jest praerwana.
]

+ Ma wyjéciu napgdu wystepuje nadmigrna pojemnosc rozproszenia.

Aplikacje sterownikow przermystowych 1- Pawet Straczynski

[Wyswietlacz LEDJALM]FLT Przyczyna
Besprecae
wylaczanie ) Oba wejscia bezpiecznego wylgczania s3 otwarte. Wyjscie napedu jest
hi bezpiecznie wytaczone i silnika nie mozna uruchomié.
no
Usterka TWyJSCiE napedu jest wylacZone gy Tylko Jedns Z WEJSt DEZpIECZNegqo Wylgczania
bezpiecznego jest otwarte. (normalnie oba sygnaty wejsciowe H1 i H2 powinny byé otwarte)
wylaczania ] « Jeden kanal jest wewnetrznie przerwany i nie wylgcza sig, nawet jesli
— sygnat zewnetrzny jest odiaczony.
Hbbk * Tylko jeden kanal jest wylaczony przez sterownik nadrzgdny.
Brak f:czl'_.lrjna + Kabel wyjsciowy jest odigczony lub jest uszkodzone uzwojenie silnika.
Wyl Q |+Luzne przewody na wyjsciu falownika.
L rJ_' + Silnik jest za maly (pobiera mnigj niz 5% pradu falownika).
vZwarcie JUb usterka uziemienia po STonie Wyjscia Talownika. [
Nadmiermny prad + Obciazenie jest za duze.
|+ Czasy przyspieszaniahamowania sa za krotkie.
al + Bledne dane silnika lub ustawienia zaleznosci UA.
+ Stycznik na wyjsciu zostal wylgczony.
Przegrzanie « Temperaiura ofoczenia jesi za wysoka.
radiatora o | o | Wentylator chtodzacy zatrzymal sig.
' ) + Radiator jest zabrudzony.
oHub oH + Przeplyw powietrza do radiatora jest ograniczony.
Przeciazenie + Ubciazenie silnika jest za duZe.
silnika ol Silnik pracuje z malg predkoscig i duzym obcigZzeniem.
Ly + Czasy przyspieszaniahamowania s za krotkie.
oL 1 + Zostat ustawiony nieprawidiowy prad znamionowy silnika.
Przeciazenie » Obciazenie jest za duze.
falownika O |+ Zostal dobrany zbyt maty falownik.
|:ri E + Za duzy moment obrotowy przy niskiej predkosci.
Mapigcie szyny DC wzroslo nadmiernie.
. « Czas hamowania jest za knotki.
Przepigcie DC o | o | Wytaczona funkcja zapobiegania utykaniu® i zafrzymania silnika.
ou « Uszkodzony modulrezystor hamowania.
N + Miestabilne sterowanie silnikiem w trybie OLV.
+ Za wysokie napigcie wejsciowe.
Brak fazy na + Spadek napigcia wejsciowego lub brak symetri faz.
wejsciu O |+ Brak jednej z faz wejsciowych.
bE * LuZne przewody na wejsciu falownika.
Usterka
tranzystora
hamujacego 2 |Uszkodzony wewngtrzny rezystor hamowania.
i
Kasowanie usterki i ) ]
wczasie pracy | g Zostalo wprowadzone polecenie kasowania usterki, gdy bylo akfywne
o polecenie uruchomienia.
runL
Podnapiecie DC Napiecie na szynie DT spadio ponize] poziomu wykrnywania podnapiecia (L2-05).
i DO |- apita awaria zasilania lub brak jedne] fazy na wejsciu.
o = Zrodto zasilania jest za stabe.




L} L}
Usterki i alarmy
Wyswietlacz LED[ALM|FLT Przyczyna
Blokada Programowa funkcja blokady podstawowej jest przypisywana do jednego
podstawowa 3 z wejsé cyfrowych | wejscie to jest wylgczone. Maped nie akceptuje wiedy
R polecen uruchomienia.
W czasie hamowania zostal przekroczony limit momentu obrotowego przez
Usterka czas diuzszy niz 3 sekundy, podczas gdy falownik pracowal w trybie otwarte]
sterowania 9 petli kontroli wektora pola
» Bezwtladnosc obcigzenia jest za duza.
rE + Limit momentu obrotowego jest za niski.
+ Parametry silnika sg biedne.
Usterka obwodu
sterujgcego ] i )
FRERD 4o 3 |Wystapit problem w obwodzie sterujgcym napedu.
~OC T
[ |
Usterka opcj Usterka it tata I st ik drzed
t i & zewngtrzna zostala wyzwolona przez sterownik nadrzedny
ZEW; E rene] Q|9 £a posrednictwem karty opcjonalnej.
Usterka . . ) -
zewnetrzna o Polecenia pracy naprzod | wstecz zostaly wprowadzone jednoczesnie prez czas
cr diuzszy niz 500 ms. Ten alarm powoduje zatrzymanie pracujgcego sinika.
Usterki
zewnetrzne * Usterka zewngtrzna zostata wyzwolona przez urzadzenie zewngtrzne
£oly 3 | O | za posrednictwem jednego z wejsc cyfrowych od 51 do 56.
£ 1 do « Wejscia cyfrowe zostaly nieprawidiowo skonfigurowane.
EFG
Usterka Prad uphywu do uziemienia przekroczyi 50% wartosci znamionowego pradu
uziemienia o |Wyisciowego napedu.
e + |zolacja kabla lub silnika jest przerwana.
u + Na wyjsciu napgdu wystgpuje nadmierna pojemnosc roZproszenia.

Wyswietlacz LED]ALM[FLT

Przyczyna

Podnapigcie
sterownika o

[
UL'!:‘

Napigcie zasilania sterownika falownika jest za niskie

Usterka obwodu
tadowania DC o

[
oo

Obwid tadowania szyny DC jest przerwany.

Aplikacje sterownikow przermystowych 1- Pawet Straczynski

[Wyswietlacz LEDJALM]FLT Przyczyna
Besprecae
wylaczanie o Oba wejscia bezpiecznego wylgczania sg otwarte. Wyjscie napedu jest]
Hbh bezpiecznie wylaczone i silnika nie mozna uruchomié.
o
Usterka WjEcie napedu jest wylaczone gdy Tylko jedno z wejsc bezpiecznego wylgczanial
bezpiecznego jest otwarte. (normalnie oba sygnaly wejsciowe H1 i H2 powinny byt otwarte)
wylaczania ] + Jeden kanal jest wewngtrznie przerwany i nie wylacza sig, nawet jesli
- sygnat zewnetrzny jest odiaczony.
Hbolr « Tylko jeden kanal jest wytaczony przez sterownik nadrzedny.
Erak f:’;"a * Kabel wyjsciowy jest odigczony lub jest uszkodzone uzwojenie silnika.
vyl D |+ Luzne przewody na wyjsciu falownika.
L F » Silnik jest za maly (pobiera mniej niz 5% pradu falownika).
+ Zwarcie lub usterka uziemienia po sironie wyjscia falownika.
Nadmierny prad » Obciazenie jest za duze.
O |+ Czasy przyspieszanialhamowania 53 za krotkie.
al * Bledne dane silnika lub ustawienia zaleznosci Uf.
» Stycznik na wyjéciu zostal wylgczony.
Przegrzanie + Temperatura ofoczenia jest za wysoka.
radiatora alal Wentylator chiodzacy zatrzymat sig.
j ; + Radiator jest zabrudzony.
ofub gH « Przeplyw powietrza do radiatora jest ograniczony.
Przeciazenie = Obciazenie silnika jest za duze.
silnika ol Silnik pracuje z malg predkogcig | duzym obcia2eniem.
L « Czasy przyspieszaniahamowania sg za krotkie.
gL 7 + Zostat ustawiony nieprawidiowy prad znamionowy silnika.
Przeciazenie - Ohciazenie jest za duze.
falownika O |+ Zostal dobrany zbyt maty falownik.
|:r:_ Er « Za duzy moment obrotowy przy niskiej predkosci.
Mapigcie szyny DC wzroslo nadmiernie.
- + Czas hamowania jest za krotki.
Przepigcie DC o | o |*Wylaczona funkeja zapobiegania ,utykaniu® i zatrzymania silnika.
au + Uszkodzony modulrezystor hamowania.
- + Niestabilne sterowanie silnikiem w trybie OLV.
+ Za wysokie napigcie wejsciowe.
Brak fazt_.r na + Spadek napigcia wejsciowego lub brak symetri faz.
wejsciu O |+ Brak jednej z faz wejsciowych.
BE * Luzne przewody na wejsciu falownika.
Usterka
tranzystora
hamujacego 2 |Uszkodzony wewngtrzny rezystor hamowania.
i
Kasowanie usterki j ) ]
wczasie pracy | g Zostalo wprowadzone polecenie kasowania usterki, gdy bylo akiywne
o polecenie uruchomienia.
UL
Podnapiecie DC Napigcie na szynie DT spadio ponize] poziomu wykrywania podnapieca [LZ-05).
i 2 | O | - Wystapita awaria zasilania lub brak jednej fazy na wejsciu.
uur = Zrodio zasilania jest Za stabe.




Usterk

| i alarmy

operatorski LED

Przyczyna

Sposob naprawy

oPEO1

oLl

Moc falownika | wartosc ustawiona w o2-04
53 niezgodne.

Skorygowac wartosc ustawiona w o2-04.

oPEDZ
DPESE

Parametry zostaty ustawione poza
dopuszczalnym zakresem ustawien.

Ustawic poprawne wartoSci parametrow.

Sprzeczne ustawienie zostalo przypisane do
wielofunkcyjnych wejsé stykowych od H1-01
do H1-06.

+« Ta sama funkcja zostala przypisana do
dwidch wejsc (nie dotyczy funkcji Usterka
zewngtrzna” i Nisuzywany”)

* Funkcje wejsc, kidre wymagajg ustawienia
funkcji innych wejsc pozostaly bez tego
uzupetnienia.

+ Zostaly ustawione funkcje wejsc, ktdre nie
moga byt uzywane jednoczesnie.

* Poprawic wszystkie nieprawidiowe

ustawienia.

+ Wiece| informacji znajduje sie

w szczegotowej instrukcii.

oPEOS

Cive
DPEUJ

= Zrodio polecenia uruchomienia (b1-02) lub
Zrodto czestotiwosci zadanej (b1-01) jest
ustawione na 3, lecz nie jest zainstalowana
plyta opcjonalna.

+ #rodio czgstotliwosci odniesienia jest
ustawione na wejscie impulsowe
a parametr H6-01 nie jest ustawiony na 0.

« Zainstalowac wymagana plyte

opcjonalng.

+ Skorygowad wartosci ustawione

w b1-01 i b1-02.

Panel
operatorski LED Przyczyna Sposob naprawy
OPED8  |Zostala ustawiona funkcia, kidra nie moze bye|” E;g’ﬂ;‘nﬁ:“ﬁme nieprawidiowe
uZywana w wybranym trybie sterowania (moze e - o
i : ——— T : + Wigcej informacji znajduje sig
ofcll sig pojawic po Zmianie trybu sterowania) w szczegblowe] instrukci,
oPE10 + Sprawdzit ustawienia zaleXnosci UK.
acon Btedne ustawienie zalernosci L. = Wigcej informacji znajduje sig
] Iy W szczegdlowe] instrukcii.

oPEOT7

DPEST

Whystepuje konflikt ustawien

wielofunkcyjnych wejsc analogowych H3-02

i H3-10 oraz funkcji PID.

* Wejscia H3-02 i H3-10 s ustawione na tg
samag wartost (nie to ustawien 0" i F7)

* Funkcje PID zostaly rdwnoczesnie
przypisane do obu wejst analogowych i do

wejscia impulsowego.

+ Poprawic wszystkie nieprawidiowe

ustawienia.

« Wigcej informacji znajduje sig

W SZCZegotowe] instrukcii.
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Konfiguracja komunikacji RS485

Parametr ".'h:. paramatru Opis Zakres :'yl-}-:cr }: &lk;-s‘:.-;l kenmanskacj: "-'I'.E\"I‘.‘IBE,E h{lﬂdl.mi-j. zacaski
i”ﬂm =, K=, 510 5e Po Bnnames ustadéeen WxL 1Ial fasuanns.
™ |pulpitu operatora astaw fromysnaf 0: 1200 by
Wybdar radla cxeseotlioeoics referencyjme). Wbt prediode l, ;:EEEP:
0: Operator - cyfr. ustaw. predk. U101 lub d1-01 do dl-17. Hegy | ewmuskac 3 6600 bps Bdok | 3
Wiyhidr crgstotl- 1: Enciskl = wegicie analopone AL (lub wegicie A2 w 4: 19200 byps
wirdeh referency)- oparciy o paramets Hi-00), 5: 38400 bps
4 -
b1-01 ] 2: Komunikacja szeregown » MEMOBUS Modbus BS- 0 do ! 6: 37600 bps
422/485 zaciski B+, R, 5+ i 5. T Tah by
% Opcjanalna kasts PCB T . -
£ Weideie impnlsowe (zacksk BP) | Wybdr parzystodei kemumikacji MEMOBUS Modbas
¥ ] i Wybcr parzystaici | macusks B+, Be, 5+ 1 Se. Po omuame nstmwien wylnez 1 zalace
Wybér ixadla ]-:n:\m.end:.l' BLM. HE3 komnuzkacy zasilamie. ) Bdo 0
) 0: Operator - Preyesks BN 1 STOP wa paneln operatomn. 0: Brak parzystoici
Bl02 Wiyksinr komsendy I: Zacesks = Zminpa staam wepid 51 lob 52, 0 do 3 I 1 EE}:E:E E:iT
= |ma X Konmndkacja szeregowa - MEMOBUS Modbns RS- ’ = -
432485 zecicki Bs, B &+ i 5- Mlssada _— Wybér metody zatreymama po wykeyenn bledu kanmnakacji
i e ’ ) - time~aut (CE).
& Dpejonalus kas PCB —_— :;Pu:\lk.:li‘jl 0: Hamenwanie dio zasrzymania 0 do i 3
Adres wrradrenia Wrbsir mamsern wezka (adres) konmmkacy MEMOBUS 0 do 20 :5 ‘-"f‘!l"l"'f:,i do Zatrrymanss
H3-0] v Modbas, zacisks B+, B-, 5+ 5 Po smlame ustawien wiylacz H . IF - Szyhkie zatrzymanie
larae i 3: Tylko alarm
! HLICI i . Blad komusikaci Aknywmje b bloknje blad time-out™u komanikac)s (CE).
“thﬁ ";;::c A g Zablokowane - zerwande komvnikac)s nae powodupe
HE-05 ¥ I zgloszema bledn kormukacp. {Tuk 1 1
1: Odblokowamne = jedel komunikacja zostamie zerwam na
dhute nit 2 sekundy, pojawis sig bisd CE
Cras oczekimans B . . .
56 napedu na frammisie Lili'-'l.;:.i czas opofmema ponagdry edbiorem. a nadawaniem 5 do 55 S
Wby shepouaiin Aktyamje lub blokuje sterowanie "request to send” (RT3
H507 RT5 0z Zablokowame « RTS jest awsze akiywne. Ddol 1
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1: Odhlokowane - BTS jest zalpczame tylko prey nadawanm,




Konfiguracja komunikacji RS485

.. JAdres modutu Kod Bajty danych - .
Ustawienie sEs funkcji kon!rtimika)(l:ji Dane komunikacji: D32303 do maksymalnie D32349
Adres D32300 D32301 D32302 D32303 D32304 D32305 D32306 D32307

Wartos¢ 00 : 01 00 10 00 09 00 01 00 02 04 00 01 § 02 58 :

e S - e T - - = -
00 00 I

Dane dla nastepnego rejestru

(np. ustaw 60,0 Hz (0258 Hex)

dla rejestru nr 0002

[polecenie czestotliwosci])

Adres falownika slave 1 (Hex)

& &
Zapis danych w falowniku: 10 (Hex) Dane dla poczgtkowego rejestru
(np. ustaw 0001 Hex dla rejestru nr 0001)
L] [polecenie dziatania]

Dla danych komunikacji
od wyzszego bajtu D32303 ®
do wyzszego baijtu D32307 Rozmiar dotgczonych danych w bajtach: 4
uzyj liczby baijtéw 9. (4 bajty od nizszego bajtu D32305

® do wyzszego bajtu D32307)
Liczba zapisanych danych rejestru: 2
(2 dane: nr 0001 i nr 0002 w rejestrze 2)

Numer rejestru dla zapisu poczatkowych danych: 0001
(zacznij operacje zapisu w falowniku od rejestru nr 0001)
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