Ustawienia szybkich licznikéw sterownika kompaktowego CP1L (CP1H)

Ustawienia szybkich licznikow TYLKO w TRYBIE PROGRAM:
e Licznik0, 1,213 -wejscia ClO 0.00, 0.01, 0.02 i 0.03 (inkrementalne),
e Licz.0-wej.0il (roznicowe faza A i B)i Licz. 1-wej.2i 3 (roznicowe faza A i B),
e wejscie zerowania fazy Z odpowiednio CIO 0.04, 0.05, 0.06, 0.07.

Adresy szybkich licznikdw:

Licz0 - A2701i 271, Liczl - A2721 273, Licz2 — A3161 317, Licz3 — A3181i 319
A531.00 (licz. 0), A531.01 (licz. 1), A531.02 (licz.2) 1 A531.03 (licz. 3)
Aby mozna bylo wyzerowa¢ licznik np. 0 z fazy Z nalezy wczes$niej ustawic¢ bit zerowania
programowego A531.00 na 1, a nastepnie podac¢ 1 na 0.04 (Reset szybkiego licz. 0) itd.

Jesli zerowanie szybkiego licznika np. 0 jest tylko programowe, to wystarczy w dowolnej
chwili ustawi¢ bit zerowania programowego tego licznika na 1 tj. bit A531.00 (licz. 0).

Aby mozliwa byla praca, szybkiego licznika, po ustawieniach nalezy wgrac¢ do sterownika
Settings i najlepiej wylaczy¢ i wlaczy¢ ponownie sterownik PLC.

Dla CP1L

Input terminal Default setting High-speed counter operation setting Origin search
block setting
Word Bit CPU Units | CPU Units | CPU Units Single-phase Two-phase
with 40 YO | with 30 /O | with 20 I/O (increment pulse |(differentialphases
Points Points Points input) x4, up/down, or
pulse/direction)
Clo 0o (a]0] Mormal Mormal MNormal High-speed counter | High-speed counter |---
input O input O input 0 O (Increment) 0O (Phase A, Incre-
ment, or Count
input)
o1 MNormal Mormal MNormal High-speed counter | High-speed counter |---
input 1 input 1 input 1 1 (Increment) 0 (Phase B, Decre-
ment, or Direction
input)
oz Mormal MNormal Mormal High-speed counter | High-speed counter |---
input 2 input 2 input 2 2 (Increment) 1 (Phase A, Incre-
ment, or Count
input)
03 Mormal Mormal MNormal High-speed counter | High-speed counter |---
input 3 input 3 input 3 3 (Increment) 1 (Phase B, Decre-
ment, or Direction
input)
04 MNormal Mormal MNormal High-speed counter | High-speed counter |---
input 4 input 4 input 4 0 (Phase Z or reset 0 (Phase Z or reset
input) input)
05 Normal Normal Normal High-speed counter | High-speed counter |---
input 5 input 5 input 5 1 (Phase Z or reset 1 (Phase Z or reset
input) input)
o6 Mormal MNormal Mormal High-speed counter | --- Pulse output O:
input 6 input 6 input 6 2 (Phase £ or reset Origin input sig-
input) nal
o7 Normal Normal Normal High-speed counter |--- Pulse output 1:
input 7 input 7 input 7 3 (Phase £ or raset Origin input sig-
input) nal
(0253 MNormal MNormal MNormal A — ==
input 8 input 8 input 8
(o} Normal MNormal MNormal £ e e
input 9 input 9 input 9
10 Mormal MNormal Mormal --= === Pulse output O:
input 10 input 10 input 10 Origin proximity
input signal
11 MNormal MNormal MNormal - --- Pulse output 1:
input 11 input 11 input 11 Origin proximity
input signal
Clo 1 00 to MNormal MNormal - === === -—=
05 input 12 to input 12 to
17 17
086 to Normal e e £ e e
11 input 23 to
17




Ustawienia szybkich licznikow CP1H

Ustawienia szybkich licznikow TYLKO w TRYBIE PROGRAM::
o wejscia 0, 1,213 - wejscia Cl1O 0.06, 0.08, 0.04 1 0.10 (inkrementalne),
e wejscia 011 (roznicowe faza A i faza B) i wejscia 2 i 3 (roznicowe faza A i faza B),
e wejscie zerowania fazy Z odpowiednio C1O 0.04 1 0.05.

Szybki licznik 0: faza A — 0.08, faza B — 0.09, faza Z — 0.03.

Adresy szybkich licznikow:
Licz0 - A2701i 271, Liczl - A2721 273, Licz2 — A3161 317, Licz4 — A3181 319

Aby mozna bylo wyzerowac¢ licznik nalezy wczeSniej ustawi¢ bit zerowania
programowego licznika 0 tzn. A531.00 na 1 itd. (A531.01, A531.02, A531.03)

Jesli zerowanie szybkiego licznika jest tylko programowe to wystarczy w dowolnej chwili
ustawié bit zerowania programowego np. licznika 0 tj. A531.00 na 1.
Aby mozliwa byla praca, szybkiego licznika, po ustawieniach nalezy wgrac¢ do sterownika

w Options dokona¢ Transfer to PLC.
Dla CP1H

B XA and X CPU Units

PLC Input operation High-speed counter operation Pulsa output origin search function set to be used.
Setup Normal inputs | Interrupt inputs | Quick-response inputs High-speed counters Origin search
ClO| 00 | Mormal input( Interrupt input 0 | Cuick-response input 0 Pulse 0: Origin input signal
b 01 | Normal input 1 Interrupt input 1 | Cuick-response input 1 | High-speed counter 2 (phase-Zireset) Pulse @: Origin proximity input signal
02 | Normal input 2 Interruptinput 2 | Quick-responseinput2 | High-speed counter 1 {phase-Zjreset) Pulse output 1: Origin input signal
03 | Normal input 3 Interrupt input 3 | Quick-response input 3 | High-speed counter 0 (phase-Zjreset) Pulse output 1: Origin proximity input signal
04 | Normal input 4 High-speed counter 2 (phase-A, increment, or count input)
05 | Normal inputs High-speed counter 2 (phase-B, decremant, or direction input)
06 | Normal inputé High-speed counter 1 (phase-A, increment, or count input)
07 | Normal input7 High-speed counter 1 (phase-B, decrement, or direction input]
08 | Normal input 8 High-speed counter 0 (phase-A, increment, or count input)
08 | Normal input 9 High-speed counter 0 (phase-B, decrement, or direction input
10 | Normal input 10 High-speed counter 3 (phase-A, increment, ar count input)
11 | Normal autput 11 High-speed counter 3 (phase-B, decrement, or direction input]
CIO | 00 | Normalinputi12 | Interruptinput4 | Quick-responseinput4 | High-speed counter 3 {phase-Zireset) Pulse output 2: Qrigin input signal
L 01 | Normal input 13 | Interrupt input 5 Quick-responsa input 5 Pulse output 2: Origin proximity input signal
02 | Normal input 14 | Interruptinput 6 | CQuick-response input & Pulse output 3: Origin input signal
03 | Normal input 16 | Interruptinput7 | Quick-response input7 Pulse output 3: Origin proximity input signal
04 | Normal input 16
05 | Normal input 17
06 | Normal input 18
07 | Normal input 19
08 | Normal input 20
09 | Normal input 21
10 | Normal input 22
11 | Normal input 23

Ustawienia szybkich licznikow — tylko w trybie OnL.ine (Program)

Po dokonanych ustawieniach nalezy w Options dokona¢é Transfer to PL.C
Zadanie 1. Dokona¢ ustawien szybkiego licznika 0 w trybie incremental z
zerowaniem programowym (software). Bit zerowania licznika 0 -A531.00. Aby
zastosowaé¢ zmiany nalezy wylaczy¢ sterownik PLC z sieci na ok. 10 s
(rozladowac elementy RC.




Po wlaczeniu zasilania wgra¢ program z zaznaczeniem Options -Transfer to

PLC.

Zadanie2. Dokona¢ ustawien w sterowniku CP1L lub CP1H, tak aby mozliwy
byl pomiar impulsow z wykorzystaniem szybkiego licznika 0 w ukladzie
zliczania Differential tzn., ze impulsy maja by¢ zliczane (dodawane przy
kierunku przejs¢ z 0 na 1 na wej. 0.00i z 0 na 1 na wej. 0.01, a nast¢pnie z 1 na
Onawej.01z1na0nawej. 2. W_tym ukladzie kierunek zadawania przejs¢
powoduje odejmowanie (Zmniejszanie odbywa si¢ przy sekwencji j. w. lecz w
lewo). Nalezy pamietac, ze zaréwno dla przelacznikow mono jak i bistabilnych
licznik zwi¢ksza lub zmniejsza wartos¢ tylko o 1.

Uwaga Pamieta¢ nalezy réwniez, ze jesli wejscie ustawione jako réznicowe tzn.
Differential, to zwieksza sie rozdzielczo$¢ impulsow np. z enkodera dwukrotnie.

Zadanie3. Dokona¢ ustawien w sterowniku CP1L lub CP1H, tak aby mozliwy
byl pomiar impulsow z wykorzystaniem szybkiego licznika 0 w ukladzie
zliczania UP/Down tzn., ze impulsy majq by¢ zliczane (dodawane z fazy A przy
Kierunku przejs$¢ z 0 na 1 na wej. 0.00 i odejmowane z fazy B przy kierunku
przejs¢ z 0 na 1 na wej. 0.01). Nie jest mozliwe dodawanie lub odejmowanie
licznika jesli na przeciwnych wejsciach jest pozostawione 1.

Reset szybkiego licznika ma sie odbywaé programowo tzn. nie z fazy Z
enkodera (0.04 dla licz. 0). Jesli jest ustawiona tez faza Z jako Reset to bit
Reset-u programowego szybkiego licznika A531.00 (Reset programowy
A531.00 dla licz. 0) musi by¢ wczesniej ustawiony niz Reset fazy Z).

Ustawienia dla Zad. 3

= =2 PLC Settings - NewPLC1

File Qptions Help —
IE=3 Startup ] Settings ] Timings ] Input constant ] Serial Port 1 ] Serial Port 2 ] Peripheral Service  Built-in [nput l [ L
i High Speed Counter 0 High Speed Counter 1 | |
[v Usze high speed counter 0 [ Usze high speed counter 1
Counting mode ™ Linear mode © Cincular mode Counting mode & i
2 Circular M ax. Count Circular Max. Count
Reszet |Z phaze, software reset j Reset | J
3 Input Setting |U|:|.-"D|:|wn inpt ﬂ Input Setting | J
High Speed Counter 2 High Speed Counter 3
[ Use high speed counter 2 [ Use high speed counter 3
4 Counting mode - Counting mode e
Circular M ax. Count | Circular Max. Count |
Feset | J Feset | J
Input Setting | J Irput Setting | J
Interrupt [nput
M0 1M1 | Marmal * M2 |Marmal * IM2 |Marmal *
IM4 |Mormal - IMG | Marmal -
lal




Ustawienia szybkich licznikow — tylko w trybie OnL.ine (Program)
Po dokonanych ustawieniach nalezy w Options dokona¢ Transfer to PL.C

Zadanie3. Dokonac¢ ustawien w sterowniku CP1L lub CP1H, tak aby mozliwy
byl pomiar impulsow z wykorzystaniem szybkiego licznika 0 w ukladzie
zliczania Differential tzn., ze impulsy majg by¢ zliczane (dodawane przy
kierunku przejs¢ z 0 na 1 na wej. 0.00i z 0 na 1 na wej. 0.01, a nastepnie z 1 na
Onawej.01z1na0nawej. 2. W_tym ukladzie kierunek zadawania przejs¢
powoduje odejmowanie (Zmniejszanie odbywa sie przy sekwencji j. w. lecz w
lewo). Dla przelacznikow_mono i bistabilnych licznik zwieksza lub zmniejsza
wartos¢ tylko o 1.

Uwaga Pamieta¢ nalezy, ze jesli wejscie ustawione jako réznicowe tzn.
Differential, to zwieksza si¢ rozdzielczos¢ impulséw np. z enkodera dwukrotnie.

.

el = PLC Settings - NewPLC1

-

-

-

-

-

-
©LD
i i
-

-

.

-

-

-

-

File Options Help

S 1 e Startup] Setlingsl Timings] Iriput cnnstant] Sernial Port 1 ] Serial F‘nrtE] Peripheral Service  Builtin Input l |4
: 2=y |
i [ 0.0 High Speed Counter 0 High Speed Counter 1
W se high speed counter 0 | se high speed counter 1
|H 2 | Counting mode  Linear made © Circular mode Counting made © .
4 —|
[0 Circular Max. Count | Circular Max. Caunt |
Feset |E phase, software reset j Fleset | J
3
B = | [tz | Cifferential phase input Irput Setting | J
00
High Speed Counter 2 High Speed Counter 3
4 | Use high speed counter 2 | Use high speed counter 3
g —|
i IZI.IZIH Counting mode © . Caunting mode .
Circular Max. Count | Circular Max. Caunt |
5
Reset | J Reset | J
Irput Seting | J Iriput Setting | J
|termupt nput
MO | Marmal *| N7 [Momal v |N2|Nnrmal j |N3| J
M4 |Marmal *| N5 [Momal v |NE;|N|:|rmaI j N7 |N|:|rmal j

| 1 | P1H-%4  Run




A-4-5 Uzywanie enkoderdw obrotowych do pomiarow potozenia

m Uzyte funkcje
e 5Szybkie zliczanie przez whudowane wejscie

Wejscia szybkiego licznika moze by wykorzystane do podigczenia enkoderdw
obrotowych. Moduty CPIL =3 dostarczane z wieloma wejsciami szybkich licznikow
umeozliwiajgcymi sterowanie urzadzeniami wieloosiowymi za pomoca
pojedynczego uktadu CP1L.
Szybkie liczniki moga bye uzywane do dopasowywania docelowych wartosc
| szybkiego przetwarzania przy uzyciu funkcji przerwan pordwnywania zakresu.
Zadania przerwaniowe mogag by¢ wyzwalane, gdy licznik osiagnie ckreslong
wartosc lub zakres wartosci.

m Omowienie dziatania
Zadaniem jest takie wyregulowanie podajnika arkuszy do pakowania prozniowego
produktow spozywczych, aby podawal arkusze o stale) diugosci.

Szybkosd silnikaI / , J *,
-

Silnik dziata Start
Styk 002 1
Silnik dziala
Styk  100.00
Silnik spowolniony
Sty 10001
Mormalna pozycja zatrzymania
Stk 100.02 ]
Biedna pozycja zatrzymania
Styk 10003 1

A550 rer—

et o Frvert ==
Impuls pomiarowy S0 —
szybkiego licznika 33?“
(AZ70) {Impuls) -
'y o

Program drabinkowy wiacza szybki reset

programosy (AS21.00) przy uruchomieniu silnika
Gdy liczba impulsaow znajdzie sie w zakresie od 3500 do 3550, zostanie ustawiona
normalna pozycja zatrzymania (100.02). Gdy liczba impulsow przekroczy wartosé
3550, zostanie wigczona bledna pozycja zatrzymania (100.03).



Jesli zerowanie szybkiego licznika jest ustawione programowe to wystarczy w dowolnej
chwili ustawié¢ bit zerowania (Resetu) programowego np. licznika 0 tj. A531.00 na 1 dla
CP1L dowolnym bitem np. CIO 0.04 (CIO 0.04 jest to tez Reset licz. 0 jesli pracuje faza Z
enkodra).

lO .02 V'iF0.00 »
|
| * [ | DIFU Reset programowy
Uruchom silnik | Zatrzymaj silnik A531.00 dla szybkiego licznika O
100.00 100.00
| |
I
Silnik dziata Silnik dziata
100.01 Gdy szybki licznik (A270)
>=(325) O osiagnie wartos¢
o . 3000 (0OBB8 Hex),
A270 Silnik spowolniony nastepuje spowolnienie silnika.
#0BB8 W0.00
- Gdy szybki licznik (A270)
>=(325) osiggnie wartosé
. oo 3500 (ODAC Hex)
A270 ’
Zatrzymaj silnik nastepuje zatrzymanie silnika.
#0DAC
Gdy silnik sig zatrzyma, sprawdz pozycje zatrzymania.
W0.00 0.02 WO0.01
i
[ I
Zat j silnik | Uruch ilnik Silnik zat
atrzymaj silni ruchom silni ilnik zatrzymany Pozycia zatrzymania
W0.01 100.02 jest normalna, jesli
' l ' szybki licznik (A270)
| | >=(325) [ <(310) ma wartoéé z przedziatu
Silnik zatrzymany A270 A270 Normalna pozycja 32 gggg Egggﬁ :2?) y
#ODAC #0DDE  |ZAr&ymania '
100.03 Pozycja zatrzymania
>=(325) O jest bledna, jeli
~ szybki licznik (A270)
A270 Biedna pozycja ma wartosé wigkszg
#0DDE zatrzymania niz 3550 (ODDE Hex).
A
Zadanie.

Jak nalezaloby zmieni¢ w/w program aby mozna byto skorzystac z
instrukcji pordwnania CMP.



B Konfiguracja systemu
®Przyktad okablowania

Czamy Fazah

Enkoder (zasilacz 24 VDC)

Bialy FazaB

Pomaranczowy FazaC

Brazowy +VDC

Np. model EEB2-CWZEC

wyjscie NPN z otwartym kolektorem Niebieski 0 VICOM)

Zasilacz 24 VDG oV
+24 V] Uruchom silnik
100—-240 VAC —- 0.02

[*L1|2mcom| 07 [[o3] o5 ] o7 [nc| ne|
[&]|d] 00| 02] 0a]o0s|nc|nc|
CP1L-L14DR-A
[ +] ool o1]oz2] 03] 0a]nc]
[ - Jeocompgonfdon| o5 [nc|

) . - i
= | Dziatanie silnika 100.00 Blodna pozycja

Silnik spowolniony 100.04 zatrzymania .
100.03
Wskaznik

MNormalna pozycja zatrzymania
100.02 Wskaznik

Falownik itp.

Uwaga: Uzywaj zintegrowanego zasilacza zewnetrznego jedynie do urzadzen wejsciowych
(nie powinno sie go uzywac do zasilania urzadzen wyjsciowych).
Ustawienia szybKkich licznikéw — tylko w trybie OnL.ine (Program)

Po dokonanych ustawieniach nalezy w Options dokona¢ Transfer to PL.C
1. Otworz okno dialogowe PLC Settings.

2. Kliknij karte [Built-in Input].

-7 PLC Settings - NewP1 C1
fe Optiorns  Help

Stamup | Settings | Timings | lnpet constart | Senisd Pomt 1 | Peripheral Service  3uhtn lrput | Pubse Dutpa 0 ¢ | » |

High Speed Courter 0 High Speed Courder 1
I U bagh speed countes O I Use hgh spessd coures 1
Couding mode ™ Lnss mode  Ceculs mode Cownting mode
Caculm Max Cournt | Coouban Mas Conrt |
Reset | Scltwars ressticompanng]l _w| Reset |
Input Setting | Diteseriiad phace reut ~| ot Soming | g
Hgh Speed Couter 2 High Speed Covrde 3
< =
Courdirg mode Conmrdng mods
Crcuda Max Courr | Cocubar Max Cort |
[y— | ~ ] Res=t E - |
Irput Settng | -] Ingnst Seming | |
Iberrupt lrput
mo 'r.-:.my ;] 117} ..‘i:nmj {] ~2 -"-:.m:d 7-7-} [ k] !Nm".: :i

CPILL OFfre

Zaznacz pole wyboru [Use high speed counter 0] dla licznika High
Speed Counter O.

Wybierz opcje [Linear mode] dla trybu [Counting mode].

Wybierz pozycje [Software reset(comparing)] z listy rozwijanej Reset.
Wybierz pozycje [Differential phase input] z listy rozwijanej Input Setting.
Zamknij okno dialogowe PLC Settings.

RO GOE @

Aby zastosowac¢ zmiany wprowadzone w ustawieniach sterownika PLC,
wilacz jego zasilanie.



