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1 Korekcja w ukladach regulacji

Projektujac uktady sterowania staramy sie, aby zaprojektowany uktad sterowania byt
stabilny i posiadal pewne dodatkowe wtasnosci, np. miatl odpowiedni zapas stabilnosci. W
wielu wypadkach powyzsze warunki mozna spetni¢ wlaczajac w struktur sterowania dodat-

kowe uktady pomocnicze, migdzy innymi cztony korekcyjne. Na rysunku przedstawiono

Y
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C(s) =

Rysunek 1.1: Uktad regulacji z korektorem

schemat uktadu regulacji z korekcja szeregowa. Gdy wartos¢ wspotczynnika a < 1 korek-
tor opdznia faze. W przypadku kiedy wspétezynnik a > 1 mamy doczynienia z korektorem

przyspieszajacym.

2 Procedura wyznaczania parametréw korektora opo6z-
niajgcego
1. Wyznacznie zapasu modutu i fazy obiektu oraz wykreslenie charakterystyk Bodego.

2. Wyznaczenie czestotliwosci w, dla Agy. Zapas fazy jest o v stopni wiekszy niz wyma-
gany zapas fazy Ay, wynikajacy np. z oczekiwan co do wskaznikéw odpowiedzi dyna-
micznej uktadu regulacji. Wspo6tezynnik v(5° > 12°) jest poprawka katowa, wynikajaca z
przesuniecia fazowego jakie wnosi korektor, natomiast Ap to réznica pomiedzy zapasem

fazy uktadu regulacji, a oczekiwanym zapasem fazy.

Apr = —180° + (Ap +7) (1)

3. Wyznaczenie wartosci wzmocnienia uktadu przed korekcja Lm dla czestotliwosci w,,



4. Wyznaczenie wspotcezynnika a dla korektora:

—Lm(wm)

a=10""2 (2)
5. Wyznaczenie statej czasowej korektora 7'
10
T = 3
o (3)

3 Procedura wyznaczania parametréw korektora przy-

spieszajacego

6. Wyznacznie zapasu modutu i fazy obiektu oraz wykreslenie charakterystyk Bodego.

7. Wyznacznie wspotczynnika korektora a

1 4 sin(A
o = LTom(AP) (4)
1 —sin(Ayp)
gdzie Ap to réznica pomiedzy zapasem fazy uktadu regulacji a oczekiwanym zapasem

fazy.

8. Wyznaczenie wartosci wzmocnienia Lm wedtug zaleznosci oraz odczytanie odpowiada-

jacej wartosci w,, z charakterystyki Bodego.

Lm = —10log(a) (5)

9. Wyznaczenie statej czasowej korektora 7T’

4 Zadania do wykonania

Zadanie 1 Dla korektora o transmitancji C'(s) wyznaczy¢: charakterystyki Bodego. Spraw-
dzi¢ dla jakiej czestotliwosci wystepuje maksymalne przesuniecie fazowe. Sprawdzi¢ zachowa-
nie korektora dla wartosci wspotczynnika a < 1 oraz dla a > 1. Kiedy korektor przyspiesza

faze a kiedy opdznia.
_l4a-T-s

Cls) = 1+7T-s



Zadanie 2 Dla obiektu regulacji opisanego transmitancja G(s). , dobra¢ korektor tak aby
uktad regulacji charakteryzowal sie zapasem fazy wynoszacym 60 stopni. Wykresli¢ charakte-
rystyki Nyquista, Bodego oraz odpowiedzi skokowe dla uktadéw z korektorem i bez. Sprawdzi¢
dziatanie uktadu dla korektora przyspieszajacego i opodzniajacego. Ktory korektor jest bardziej
adekwatny dla rozpatrywanego obiektu regulacji.

k
O = T s+ D

gdzie k =5,T =0.1

Zadanie 3 Dobra¢ korektory dla obiektu ktory opisany jest transmitancja: P(s). Przepro-

wadzi¢ analize jak dla zadania 2.

odziek=21L=1,T=0.2
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